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Deutsch

Anwendung

Fingerprint-Modul als Zugangs-
Kontrollsystem mit Funktions-LED.
Geeignet fur:

¢ Stand-Alone-Betrieb

 Betrieb mit Eingangs-Controller
EC 602-...

Programmierung Gber

PRI 602-... USB oder PRI 602-... und
PRS 602-...

Elektrische Spannung

Einbau, Montage und Service-
arbeiten elektrischer Gerate durfen
ausschlieBlich durch eine Elektro-
Fachkraft erfolgen.

Leitungsmaterial

Fur die Installation kénnen
Fernmelde- oder Schwachstrom-
leitungen verwendet werden:

J-Y(St)Y  Leitungen paarig

verdrillt, abgeschirmt

A2Y(St)2Y Fernmelde-Erdkabel

Reichweite

Das im gesamten Vario-Bus verlegte
Leitungsnetz darf 2000 m nicht
Uberschreiten.

Der Schleifenwiderstand (Hin- und
Ruckleitung zwischen Funktions-
einheit und Steuereinheit) darf

20 Ohm nicht Uberschreiten.

Bei 0,8 mm Aderdurchmesser ist die
Reichweite zwischen Fingerprint und
Transformator auf 130 m begrenzt.
Die Spannungsversorgung der
Vario-Bus-Komponenten erfolgt
Uber einen separaten Transformator
TR 602-...

Es muss sichergestellt sein, dass die
Versorgungsspannung bei maximaler
Stromaufnahme an jedem Gerat zu
keiner Zeit 9 V AC unterschreitet.

Klemmenbelegung

by, cv Versorgungsspannung
12V AC

Da, Db Vario-Bus

S1,S2 SchlieBkontakt 24 V, 2 A

Installation

1 Anschlussplan far den Stand-
Alone-Betrieb

2 Anschlussplan fdr den Vario-Bus-
Betrieb mit EC 602-...

Technische Daten
Betriebsspannung: 12 V AC
Betriebsstrom: max. 250 mA
Kontaktart: SchlieBer 24 V, 2 A
Schaltzeit: 3 Sek.

Schutzart: IP 54
Umgebungstemperatur:

—20 °C bis +55 °C
Aufbauhshe (mm): 17
Abmessungen (mm) B x H x T
99 x99 x43

Inbetriebnahme

Das Fingerprint Modul FPM 611-...
ist ein Zugangs-Kontrollsystem, das
sowohl im Stand-Alone-Betrieb
(eigenstandige Anlage) als auch im
Siedle Vario-Bus eingesetzt wird.

In diesem System wird ein
eingelesener Fingerabdruck zur
Ansteuerung einer Funktion (z. B.
Taroffner) verwendet.

Es koénnen in jeder Betriebsart bis
zu max. 100 Teilnehmer (einlesbare
Benutzerfinger) verwaltet werden.

Vario-Bus-Betrieb

Bei Busbetrieb erfolgt das Einlesen/
Loschen der Finger Uber das
Programmierinterface PRI 602-...,
die Programmiersoftware PRS 602-...
und einen IBM-kompatiblen PC. Die
Bedienung und die Vorgehensweise
sind in der Programmieranleitung
des EC 602-... beschrieben.

Initialisierung

Das Gerat initialisiert sich automa-
tisch, sobald es mit Spannung ver-
sorgt wird. Abwechselnd blickende
LEDs links und rechts signalisieren
den Hochlauf, der in der Regel nach
ca. 10 Sekunden endet.

Nach der Initialisierung wechselt das
Gerét in einen von drei Zustanden:
A) Betriebsbereitschaft

B) Einlernmodus

C) Fehlerzustand

A) LED rechts (griin) leuchtet
dauerhaft: Hochlauf OK; es
sind bereits Finger eingelernt:
Betriebsbereitschaft.

B) LED links (rot) leuchtet dauerhaft:
Hochlauf OK; es sind noch keine
Finger eingelernt: Einlernmodus.

C) LED links (rot) blinkt und LED
rechts (grin) leuchtet: Hochlauf
fehlerhaft (z. B. falsche Adresse,
Hardware-Defekt): Fehlerzustand.



Wichtige Hinweise

o Stellen Sie vor der Inbetriebnahme
des FPM 611-... den gewdiinschten
Betriebsmodus ein.

e \Wenn Sie den Drehschalter zur
Einstellung des Betriebsmodus
verstellen, |6schen Sie damit immer
ALLE bereits eingelernten Finger.

e Einzelne Administrator, -Master-,
und Benutzerfinger kénnen nicht
geléscht werden. Administrator-
und Masterfinger kdnnen nur tber
den Léschmodus entfernt werden.
Benutzerfinger kénnen auBerdem
im Betrieb als Gruppe oder ALLE
zusammen geldscht werden.

* In Einzelfallen kann es vor-
kommen, dass ein Finger auf Grund
fehlender biometrischer Merkmale
nicht einlesbar ist. Probieren Sie in
diesem Fall einen anderen Finger
aus. Das betrifft vorwiegend Kinder
und &ltere Menschen, bei denen es
auch vorkommen kann, dass kein
Finger erkannt wird.

3 Betriebsmodus

¢ Klappe auf der Ruckseite des
Moduls mit Hilfe eines Schrauben-
drehers 6ffnen.

* Gewdlinschten Betriebsmodus

(0 bis 9) am Drehschalter ein-
stellen. Nachdem der gewdiinschte
Betriebsmodus eingestellt wurde, die
Klappe schlieBen und Modul wieder
einbauen.

4 Einstellbare Betriebsmodi:

1 Mastermodus

5 Gruppenadministrator-
modus

9 Administratormodus

0, 2-4, 6-8 Loschmodus

Mastermodus
(Schalterstellung 1)

¢ 1 Masterfinger

¢ 100 Benutzerfinger

Gruppenadministratormodus
(Schalterstellung 5)

¢ 1 Gruppenadministratorfinger
® 5 Gruppenmasterfinger

* 100 Benutzerfinger auf alle

Gruppen beliebig verteilt (max. 100
Benutzerfinger insgesamt).

Administratormodus
(Schalterstellung 9)

¢ 1 Administratorfinger
® 5 Masterfinger

* 100 Benutzerfinger

Léschmodus
(Schalterstellung 0, 2-4, 6-8)
o Alle Finger l6schen

Welche Finger gibt es?

Was kann ein Finger?

Jeder Finger kann nur fur eine Art
eingelesen werden.

Benutzerfinger

* Anzahl max. 100

e Berechtigt zur Ansteuerung
der Funktion (z. B. Turéffner).
Nur Benutzerfinger kénnen diese
Schaltfunktion auslésen.

Masterfinger
e Berechtigt zum Einlesen von
max. 100 Benutzerfingern.

Administratorfinger

® Anzahl max. 1

® Berechtigt zum Einlesen von
max. 5 Masterfingern.

Gruppenadministratorfinger
® Anzahl max. 1

e Berechtigt zum Einlesen von
max. 5 Gruppenmasterfinger.

Gruppenmasterfinger

e Anzahl max. 5

® Berechtigt zum Einlesen/Loschen
von max. 100 Benutzerfingern ver-
teilt auf bis zu 5 Gruppen.

Wichtige Hinweise

Damit Sie auch zu einem spateren
Zeitpunkt noch den Uberblick fur
die Berechtigungen haben, sollten
Sie sich die Finger und die Personen
in der beiliegenden Fingertabelle
notieren. Denken Sie daran, die
Fingertabelle vor dem Ausfullen ent-
sprechend zu kopieren.

5 Den Finger richtig iber den
Sensor ziehen

e Damit das Modul Ihren Finger
erkennen kann, mussen Sie ihn

zum Einlesen Uber den Sensor
ziehen. Achten Sie darauf, dass
beim Einlesen des Fingers die
Geschwindigkeit, die Lage und der
leichte Anpressdruck moglichst kon-
stant sind.

e Der Einlesevorgang muss inner-
halb von 10 Sekunden nach
Aktivierung begonnen werden, da
sonst das FPM 611-... wieder in den
Betriebszustand schaltet.

® Unterbrechungen von mehr als

15 Sekunden schalten automatisch
in den Betriebszustand. (Time out)

Finger einlesen
Allgemeines Vorgehen zum Einlesen
eines Fingers.

Finger Uber den
Sensor ziehen.

LED rechts (griin) blinkt ca. 3 Sek.
Dann leuchtet LED links (rot).

Finger erneut tber
den Sensor ziehen.

LED rechts (griin) blinkt ca. 3 Sek.
Dann leuchtet LED links (rot).

Finger erneut tUber
den Sensor ziehen.

LED rechts (griin) blinkt ca. 3 Sek.
Dann leuchtet LED rechts (grin).

Falls kein ausreichend gutes Bild
gewonnen werden konnte, blinkt
die LED links (rot) dreimal schnell.
In diesem Fall, den Vorgang wie-
derholen.



Masterfinger

In diesem Modus kénnen ein
Masterfinger und maximal 100
Benutzerfinger eingelernt werden.
Der erste eingelesene Finger wird
automatisch zum Masterfinger.
Nur der Masterfinger ist berechtigt
Benutzerfinger einzulernen.

1 Betriebsmodus 1 einstellen. Die
LED links (rot) leuchtet. Bereit zum
Einlesen des Masterfingers.

2 Masterfinger einlesen (siehe Finger
einlesen). LED rechts (griin) leuchtet.
Der Masterfinger ist erfolgreich
eingelesen.

3 Masterfinger einmal Uber den
Sensor ziehen. Die LED links (rot)
leuchtet. Bereit zum Einlesen der
Benutzerfinger

4 Benutzerfinger einlesen (siehe
Finger einlesen). Die LED rechts
(griin) leuchtet. Benutzerfinger ist
erfolgreich eingelesen.

5 Die Schritte 3 und 4 solange
wiederholen, bis alle Benutzerfinger
eingelesen sind.

Administratormodus

In diesem Modus koénnen ein
Administratorfinger, bis zu finf
Masterfinger und bis zu 100
Benutzerfinger eingelernt werden.

1 Betriebsmodus 9 einstellen. LED
links (rot) leuchtet. Bereit zum
Einlesen des Administratorfingers.

2 Administratorfinger einlesen (siehe
Finger einlesen). LED rechts (griin)
leuchtet. Der Administratorfinger ist
erfolgreich eingelesen.

3 Administratorfinger einmal tber
den Sensor ziehen. LED links (rot)
leuchtet. Bereit zum Einlesen der
Masterfinger.

4 Masterfinger einlesen (siehe Finger
einlesen). Die LED rechts (gruin)
leuchtet. Der Masterfinger ist erfolg-
reich eingelesen.

5 Die Schritte 3 und 4 solange
wiederholen, bis alle Masterfinger
eingelesen sind. Oder mit den
Benutzerfingern fortfahren.

6 Masterfinger einmal Uber den
Sensor ziehen. Die LED links (rot)
leuchtet. Bereit zum Einlesen der
Benutzerfinger.

7 Benutzerfinger einlesen (siehe
Finger einlesen). LED rechts (grtin)
leuchtet. Benutzerfinger ist erfolg-
reich eingelesen.

8 Die Schritte 6 und 7 solange
wiederholen, bis alle Benutzerfinger
eingelesen sind.

Gruppenadministratormodus

In diesem Modus kénnen ein
Gruppenadministratorfinger, bis

zu funf Gruppenmasterfinger und
bis zu 100 Benutzerfinger auf alle
Gruppen beliebig verteilt eingelernt
werden. Insgesamt kdnnen maximal
100 Benutzerfinger eingelernt
werden.

1 Betriebsmodus 5 einstellen.

LED links (rot) leuchtet.

Bereit zum Einlesen des
Gruppenadministratorfingers.

2 Gruppenadministratorfinger ein-
lesen (siehe Finger einlesen).

Die LED rechts (gruin) leuchtet.

Der Gruppenadministratorfinger ist
erfolgreich eingelesen.

3 Gruppenadministratorfinger
einmal Uber den Sensor ziehen.
LED links (rot) leuchtet. Bereit zum
Einlesen der Gruppenmasterfinger.
4 Gruppenmasterfinger einlesen
(siehe Finger einlesen).

LED rechts (grtin) leuchtet.

Der Gruppenmasterfinger ist erfolg-
reich eingelesen.

5 Die Schritte 3 und 4 solange
wiederholen, bis alle Gruppen-
masterfinger eingelesen sind. Oder
mit den Benutzerfingern fortfahren.
6 Eine Gruppe einlernen:
Gruppenmasterfinger einmal Gber
den Sensor ziehen. LED links (rot)
leuchtet. Bereit zum Einlesen der
Benutzerfinger.

7 Benutzerfinger einlesen (siehe
Finger einlesen). LED rechts (grin)
leuchtet. Benutzerfinger ist erfolg-
reich eingelesen.

8 Die Schritte 6 und 7 solange
wiederholen, bis alle Benutzerfinger
eingelesen sind.

Léschmodus

1 Betriebsmodus 0, 2-4, 6-8 ein-
stellen

2 LED links (rot) und LED rechts
(gruin) blinken gleichzeitig schnell
3 Loschmodus aktiv -
Auslieferungszustand wird herge-
stellt

4 AnschlieBend startet das Gerat
neu.

Benutzerfinger I6schen
Einzelne Administrator, -Master-,
und Benutzerfinger kénnen nicht
geloscht werden.

Wichtig
Finger immer innerhalb von 5
Sekunden einlesen.

1 Masterfinger/Administratorfinger
einmal Uber den Sensor ziehen.

Das Gerat wechselt daraufhin in

den Einlernmodus. LED links (rot)
leuchtet dauerhaft.

2 Masterfinger/Administratorfinger
ein zweites Mal Uber den Sensor
ziehen. Das Gerat signalisiert die
Betriebsbereitschaft. LED rechts
(grin) leuchtet dauerhaft.

3 Masterfinger/Administratorfinger
ein drittes Mal tber den Sensor
ziehen. LED links (rot) und LED rechts
(gruin) blinken gleichzeitig.

4 Noch wahrend beide LEDs blinken,
Masterfinger/Administratorfinger ein
viertes Mal Uber den Sensor ziehen.
5 Der Loschvorgang startet. Alle
Benutzerfinger, die unter dem
Masterfinger/Administrationsfinger
gruppiert sind, werden gel6scht.

6 Nach Abschluss des Loschvorgangs
wechselt das Gerat wieder in die
Betriebsbereitschaft: LED rechts
(gruin) leuchtet dauerhaft.



6 Modulbeschreibung
a LED links (rot)
b LED rechts (grin)

LED-Anzeigen

Bedeutung

Initialisierung

LED links (rot) und LED rechts (grtin) blinken
abwechselnd

Spannung wurde angelegt und Gerat wird initialisiert

Einlernen
LED links (rot) leuchtet Modul ist bereit zum Einlesen eines Fingers
Alle LEDs Aus Fingererkennung wird bearbeitet

LED rechts (griin) blinkt 3 Sek.

Finger wurde erkannt

LED links (rot) blinkt 3 Sek.

Finger wurde nicht erkannt

LED links (rot) und LED rechts (grtin) blinken
gleichzeitig schnell

Kein ausreichend gutes Bild des Fingers.
Einlernvorgang wiederholen.

LED rechts (griin) blinkt 3 Sek.

Einlernvorgang erfolgreich beendet

LED links (rot) blinkt 3 Sek.

Einlernvorgang war nicht erfolgreich und wird abgebrochen
(Timeout, Finger bereits bekannt, unterschiedliche Finger ver-
wendet, usw.)

Léschmodus (liber den Adressschalter)

LED links (rot) und LED rechts (griin) blinken
gleichzeitig schnell

Léschmodus aktiv - Auslieferungszustand wird hergestellt

Benutzerfinger I6schen (im Betrieb)

LED links (rot) und LED rechts (grtin) blinken
gleichzeitig schnell

Léschmodus aktiv - alle Benutzerfinger oder die Benutzerfinger
einer Gruppe werden geléscht

Normaler Betrieb

LED rechts (griin) leuchtet

Normaler Betriebszustand: Das Gerat ist betriebsbereit und kennt
mindestens einen Finger

Alle LEDs Aus

Fingererkennung wird bearbeitet

LED rechts (griin) blinkt 3 Sek.

Finger erkannt: Zugang

LED links (rot) blinkt 3 Sek.

Finger nicht erkannt: Kein Zugang

LED links (rot) blinkt schnell

FPM ist gesperrt, da mehrmals nacheinander ein unberechtigter
Finger eingelesen wurde. Die Sperrung kann durch zweima-
liges Einlesen eines berechtigten Fingers aufgehoben werden
(Betriebszustand). Die Sperrung wird nach 1 Minute automatisch
aufgehoben.

Fehler

LED links (rot) blinkt und LED rechts (grtin)
leuchtet

Allgemeine Fehlermeldung




English

Application

Fingerprint module as access control
system with function LED.

Suitable for:

 Stand-alone operation

® Operation with entrance controller
EC 602-...

Programming takes place using

PRI 602-... USB or PRI 602-... and
PRS 602-...

Electrical voltage

/N

Mounting, installation and servicing
work on electrical devices may only
be performed by a suitably qualified
electrician.

Conductor material
Telecommunication or light current
conductors can be used for instal-
lation:

J-Y(SHY Twisted pair conduc-

tors, shielded

A2Y(St)2Y Buried telecommunica-
tion cable

Range

The conductor network laid
throughout the entire Vario bus
must not exceed 2000 m.

The loop resistance (forward and
return line between the functional
unit and the control unit) must not
exceed 20 Ohm.

With a core diameter of 0.8 mm, the

range between the Fingerprint and
the transformer is limited to 130 m.
The power supply to the Vario bus
components is provided via a sepa-
rate transformer TR 602-...

Steps must be taken to ensure that
the supply voltage never falls below

9V AC at any time at maximum cur-

rent input to each device.

Terminal assignment

by, cv Power supply 12 V AC
Da, Db Vario bus

S1,S2 n.o. contact 24V, 2 A
Installation

1 Terminal plan for standalone
operation

2 Wiring diagram for Vario bus
operation with EC 602-...

Specifications

Operating voltage: 12 V AC
Operating current: max. 250 mA
Contact type: contact 24V, 2 A
Switching time: 3 sec
Protection system: IP 54
Ambient temperature:
-20°Cto+55°C

Height of structure (mm): 17
Dimensions (mm) W x H x D:
99 x 99 x 43

Commissioning

The FPM 611-... fingerprint module
is an access control system used

in stand-alone mode (as an inde-
pendent system) as well as in the
Siedle Vario bus.

In this system, a scanned fingerprint
is used to actuate a function (such as
a door release).

Up to max. 100 users (scannable fin-
gerprints) can be managed in each
operating mode.

Vario bus operation

In bus operation, fingerprints are
scanned and deleted using the pro-
gramming interface PRI 602-..., pro-
gramming software PRS 602-... and
an IBM compatible PC. Operation
and the procedures for this are
described in the programming
instructions for the EC 602-...

Initialisation

The device starts up automati-
cally as soon as power is supplied.
Alternately flashing left and right
LEDs indicate that the device is
starting up. This generally takes
about 10 seconds.

After initialisation, the device
switches to one of three states:
A) Ready for operation

B) Teach-in mode

C) Error status

A) Right LED (green) is lit continu-
ously: Startup OK; fingerprints have
already been taught-in: Ready for
operation.

B) Left LED (red) is lit continuously:
Startup OK; fingerprints have not yet
been taught-in: Teach-in mode.

C) Left LED (red) flashes and right
LED (green) lights up: Incorrect
startup (e.g. incorrect address, hard-
ware fault): Error state.



Important notes

o Set the required operating

mode before commissioning the
FPM 611-...

o |f you adjust the rotary switch for
setting the operating mode, ALL
taught-in fingerprints are deleted.

¢ Individual administrator, master
and user fingerprints cannot be
deleted. Administrator and master
fingerprints can only be removed via
delete mode. User fingerprints can
also be deleted during operation as
a group or ALL together.

® In some cases, it can happen that
a fingerprint cannot be scanned due
to absence of biometric characteris-
tics. In this case, try using a different
finger. This applies primarily to
children and older people. In these
cases, it is also possible that a finger-
print will not be recognised.

3 Operating mode

® Open the flap on the back of the
module with the aid of a screw-
driver.

e Set the desired operating mode

(0 to 9) on the rotary switch. Once
the required operating mode has
been set, close the flap and re-fit the
module.

4 Possible operating modes:

1 Master mode

5 Group administrator
mode

9 Administrator mode

0, 2-4,6-8  Delete mode

Master mode
(Switch position 1)

¢ 1 Master fingerprint
® 100 User fingerprint

Group administrator mode
(Switch position 5)

¢ 1 Group administrator fingerprint
¢ 5 Group master fingerprint

® 100 User fingerprints distributed as
desired across all groups (maximum
of 100 user fingerprints in total).

Administrator mode
(Switch position 9)

¢ 1 Administrator fingerprint
* 5 Master fingerprint

® 100 User fingerprint

Delete mode
(Switch position 0, 2-4, 6-8)
* Delete all fingerprints

Which types of fingerprints exist
and what can they do?

Each fingerprint can only be scanned
for one type.

User fingerprint

® Maximum number 100

¢ Authorised to actuate the function
(e.g. door release). Only user fin-
gerprints can initiate this switching
function.

Master fingerprint
o Authorised to scan a maximum of
100 user fingerprints.

Administrator fingerprint

® Maximum number 1

e Authorised to scan a maximum of
5 master fingerprints.

Group administrator fingerprint
® Maximum number 1

¢ Authorised to scan a maximum of
5 group master fingerprints.

Group master fingerprint

* Maximum number 5

¢ Authorised to scan/delete a
maximum of 100 user fingerprints,
distributed across up to 5 groups.

Important notes

To ensure that you have a record
later on of the different entitle-
ments, we advise noting down the
fingerprints and the people they
belong to in the attached fingerprint
table. Before filling in, make a copy
of the fingerprint table.

5 Draw the finger correctly over
the sensor

¢ To ensure that the module is able
to reliably recognize your fingerprint,
draw it over the sensor to allow it

to be scanned in. Ensure that you
maintain as constant a speed, posi-
tion and light contact pressure as
possible.

® The read-in process must be
started within 10 seconds fol-
lowing activation, as otherwise the
FPM 611-... returns to the operating
status.

e Interruptions of more than 15 sec-
onds automatically return the system
to the operating mode. (Time out)

Read in fingerprints
General process for reading in a
fingerprint.

Swipe finger across
the sensor.

Right LED (green) flashes for approx.
3 second
Then the left LED (red) lights up.

Swipe finger across
the sensor again.

Right LED (green) flashes for approx.
3 second
Then the left LED (red) lights up.

Swipe finger across
the sensor again.

Right LED (green) flashes for approx.
3 seconds
Then the right LED (green) lights up.

If an adequate image cannot be
obtained, the left LED (red) flashes
rapidly three times. If this happens,
repeat the process.



Master fingerprint

In this mode, a master fingerprint
and a maximum of 100 user fin-
gerprints can be taught-in. The
first fingerprint that is scanned
automatically becomes the master
fingerprint. Only the master fin-
gerprint is authorised to teach user
fingerprints in.

1 Set operating mode 1. Left LED
(red) lights up. Ready to scan the
master fingerprint.

2 Scan the master fingerprint (see
scan fingerprint). Right LED (green)
lights up. The master fingerprint has
been scanned successfully.

3 Swipe the master finger across the
sensor once. Left LED (red) lights up.
Ready to scan the user fingerprints
4 Scan the user fingerprint (see scan
fingerprint). Right LED (green) lights
up. The user fingerprint has been
scanned successfully.

5 Repeat steps 3 and 4 until all user
fingerprints have been scanned.

Administrator mode

In this mode, an administrator
fingerprint, up to five master fin-
gerprints and up to 100 user finger-
prints can be taught-in.

1 Set operating mode 9. Left LED
(red) lights up. Ready to scan the
administrator fingerprint.

2 Scan the administrator fingerprint
(see scan fingerprint). Right LED
(green) lights up. The administrator
fingerprint has been scanned suc-
cessfully.

3 Swipe the administrator finger
across the sensor once. Left LED
(red) lights up. Ready to scan the
master fingerprints.

4 Scan the master fingerprint (see
scan fingerprint). Right LED (green)
lights up. The master fingerprint has
been scanned successfully.

5 Repeat steps 3 and 4 until all
master fingerprints have been
scanned. Or continue with the user
fingerprints.

6 Swipe the master finger across the
sensor once. Left LED (red) lights up.
Ready to scan the user fingerprints.
7 Scan the user fingerprint (see scan
fingerprint). Right LED (green) lights
up. The user fingerprint has been
scanned successfully.

8 Repeat steps 6 and 7 until all user
fingerprints have been scanned.

Group administrator mode

In this mode, a group administrator
fingerprint, up to five group master
fingerprints and up to 100 user
fingerprints distributed as desired
across all groups can be taught-in. In
total, a maximum of 100 user finger-
prints can be taught-in.

1 Set operating mode 5.

Left LED (red) lights up. Ready to
scan the group administrator fin-
gerprint.

2 Scan the group administrator fin-
gerprint (see scan fingerprint).

Right LED (green) lights up. The
group administrator fingerprint has
been scanned successfully.

3 Swipe the group administrator
finger across the sensor once. Left
LED (red) lights up. Ready to scan
the group master fingerprints.

4 Scan the group master fingerprint
(see scan fingerprint). Right LED
(green) lights up. The group master
fingerprint has been scanned suc-
cessfully.

5 Repeat steps 3 and 4 until all
group master fingerprints have been
scanned. Or continue with the user
fingerprints.

6 Teach-in a group: Swipe the group
master finger across the sensor
once. Left LED (red) lights up. Ready
to scan the user fingerprints.

7 Scan the user fingerprint (see scan
fingerprint). Right LED (green) lights
up. The user fingerprint has been
scanned successfully.

8 Repeat steps 6 and 7 until all user
fingerprints have been scanned.

Delete mode

1 Set operating mode 0, 2-4, 6-8
2 Left LED (red) and right LED
(green) flash rapidly and simultane-
ously

3 Delete mode is active — as deliv-
ered status is being established

4 Then restart the device.

Delete user fingerprints
Individual administrator, master and
user fingerprints cannot be deleted.

Important
Always scan the fingerprint within
5 seconds.

1 Swipe the master finger/adminis-
trator finger across the sensor once.
The device then switches to teach-in
mode. Left LED (red) is lit continu-
ously.

2 Swipe the master finger/admin-
istrator finger across the sensor a
second time. The device signals that
it is ready for operation. Right LED
(green) is lit continuously.

3 Swipe the master finger/adminis-
trator finger across the sensor a third
time. Left LED (red) and right LED
(green) flash simultaneously.

4 While the two LEDs are still
flashing, swipe the master finger/
administrator finger across the
sensor a fourth time.

5 The deletion process begins. All
user fingerprints that are grouped
under the master fingerprint/admin-
istrator fingerprint are deleted.

6 Once the deletion process is com-
plete, the device switches back to
ready for operation status: Right LED
(green) is lit continuously.



6 Module description
a Left LED (red)
b Right LED (green)

LED displays

Meaning

Initialisation

Left LED (red) and right LED (green)
flash alternately

Power was applied and the device is being initialised

Teach-in
Left LED (red) is lit Module is ready for fingerprint read-in
All LEDs off Fingerprint recognition is being processed

Right LED (green) flashes for 3 seconds

Fingerprint has been recognized

Left LED (red) flashes for 3 seconds

Fingerprint has not been recognized

Left LED (red) and right LED (green) flash
rapidly and simultaneously

Inadequate image of the fingerprint.
Repeat teach-in process.

Right LED (green) flashes for 3 seconds

Teach-in process completed successfully

Left LED (red) flashes for 3 seconds

The teach-in process was not successful and is being aborted
(timeout, fingerprint already recognised, different fingerprint
used, etc.)

Delete mode (via the address switch)

Left LED (red) and right LED (green) flash
rapidly and simultaneously

Delete mode is active — as delivered status is being established

Delete user fingerprints (in operation)

Left LED (red) and right LED (green) flash
rapidly and simultaneously

Delete mode is active — all user fingerprints or the user finger-
prints for a group are being deleted

Normal operation

Right LED (green) lights up

Normal operating state: The device is ready for operation and
recognises at least one fingerprint

All LEDs off

Fingerprint recognition is being processed

Right LED (green) flashes for 3 seconds

Fingerprint recognised: Access

Left LED (red) flashes for 3 seconds

Fingerprint not recognised: No access

Left LED (red) flashes rapidly

FPM is blocked as an unauthorized fingerprint has been
scanned several times in succession. The block can be lifted
(operating state) by scanning an authorized fingerprint twice.
The block is automatically lifted after 1 minute.

Error

Left LED (red) flashes and right LED (green)
lights up

General error message




Francais

Application

Module Fingerprint (lecteur d'em-
preintes digitales) en tant que sys-
téme de controle d'acces avec LED
de fonctionnement.

Convient pour:

* Mode Stand-Alone

o Utilisation avec contréleur d’entrée
EC 602-...

Programmation par I'intermédiaire
de PRI 602-... USB ou PRI 602-... et
du PRS 602-...

Tension électrique

L'installation, le montage et I'entre-
tien d'appareils électriques ne
doivent étre réalisés que par un spé-
cialiste en électricité.

Cables

Pour I'installation, il est possible
d'utiliser des cables de télécommu-
nication ou des cables a courant
faible :

J-Y(St)Y  Cables appairés torsadés

et blindés

A2Y(St)2Y Cable de terre de télé-
communication

Portée

Le réseau posé dans I'ensemble

du bus Vario ne doit pas dépasser
2000 m.

La résistance de boucle (ligne aller et
ligne retour entre unité fonctionnelle
et unité de commande) ne doit pas
dépasser 20 ohms.

Dans le cas d'un diameétre de fil de
0,8 mm, la portée entre transforma-
teur et FPM est limitée a 130 m.
L'alimentation en tension des com-
posants du bus Vario est assurée par
I'intermédiaire d’'un transformateur
séparé TR 602-...

Il convient de veiller a ce que, a
I'intensité absorbée maximum, la
tension d'alimentation sur chaque
appareil ne soit a aucun moment
inférieure a 9 V AC.

Implantation des bornes

bv, cv Tension d'alimentation
12V AC

Da, Db Bus Vario

S1,S2 Contact de travail
24V, 2 A

Installation

1 Schéma de branchement pour le
mode autonome

2 Schéma de raccordement pour le
fonctionnement du bus Vario avec
EC602-...

Caractéristiques techniques
Tension d’entrée : 12 V AC
Courant de service : max. 250 mA
Type de contact : Contact de travail
24V, 2 A

Temps de commutation : 3's
Indice de protection : IP 54
Température ambiante :
-20°Ca+55°C

Epaisseur saillante (mm) : 17
Dimensions (mm) | x H x P :

99 x 99 x 43

Le module Fingerprint FPM 611-...
est un systéme de controle d'acces
qui est utilisé aussi bien en mode
autonome (Stand-Alone) (installation
autonome) que dans le bus Siedle
Vario.

Dans ce systéme, la lecture d'une
empreinte digitale sert a activer une
fonction (par ex. gache).

Dans chaque mode de fonctionne-
ment il est possible de gérer jusqu’a
100 utilisateurs (empreintes digitales
utilisateur pouvant étre lues).

Mode bus Vario

En mode bus, la mémorisation/
I'effacement des doigts s'effectue
par I'intermédiaire de l'interface

de programmation PRI 602-...,

le logiciel de programmation

PRS 602-... et un PC compatible
IBM. L'utilisation et la procédure sont
décrites dans la notice de program-
mation EC 602-...

Mise en service

Initialisation

L'initialisation de I'appareil est auto-
matique dés qu'il est sous tension.
Les LED gauche et droite qui cli-
gnotent alternativement signalent le
démarrage, qui prend généralement
10 secondes environ.

Apres son initialisation, |'appareil
passe a I'un des trois états suivants :
A) Etat opérationnel

B) Mode programmation

C) Etat d'erreur

A) La LED droite (verte) est allumée
en continu : Démarrage OK ; des
empreintes digitales ont déja été
programmées : Etat opérationnel.

B) La LED gauche (rouge) est allumée
en continu :

Démarrage OK ; des empreintes digi-
tales n‘ont pas encore été program-
mées : Mode programmation.

C) La LED gauche (rouge) clignote
et la LED droite (verte) est allumée :
Démarrage défectueux (par ex.
adresse erronée, défaut de maté-
riel) : Etat d'erreur.

Remarques importantes

¢ Avant la mise en service du

FPM 611-... réglez le mode de fonc-
tionnement souhaité.

e Sivous utilisez le commutateur
rotatif pour régler le mode de
fonctionnement, vous supprimerez
systématiquement TOUTES les
empreintes digitales précédemment
programmées.

e Les empreintes digitales admi-
nistrateur, maitre et utilisateur
respectives ne peuvent pas étre
supprimées. Les empreintes digitales
administrateur et maitre peuvent
uniquement étre supprimées dans le
mode suppression. Les empreintes
digitales utilisateur peuvent égale-
ment étre supprimées pendant le
fonctionnement en tant que groupe
ou TOUTES ensemble.

¢ Dans certains cas, il peut arriver
qu’une empreinte digitale ne puisse
pas étre lue en raison de I'absence
de caractéristiques biométriques.



Dans ce cas, veuillez utiliser un autre
doigt. Cela concerne principalement
les enfants et les personnes agées,
chez lesquels il peut également
arriver qu‘aucune empreinte digitale
doigt ne soit reconnue.

3 Mode de service

e Ouvrir le clapet se trouvant a
|"arriere du module a I'aide d‘un
tournevis.

* Régler le mode de fonctionnement
souhaité (0 a 9) a l'aide du commu-
tateur rotatif. Apres avoir réglé le
mode de fonctionnement souhaité,
fermer le clapet et réinstaller le
module.

4 Modes de service réglables:

1 Mode maitre

5 Mode administrateur
de groupes

9 Mode administrateur

0, 2-4, 6-8 Mode effacement

Mode maitre

(Position du commutateur 1)
¢ 1 Doigt maftre

¢ 100 Doigt utilisateur

Mode administrateur de groupes
(Position du commutateur 5)

¢ 1 Doigt administrateur-groupe

¢ 5 Doigt maftre de groupes

® 100 Empreintes digitales utilisa-
teur réparties de maniere arbitraire
entre tous les groupes (max. 100
empreintes digitales utilisateur au
total).

Mode administrateur
(Position du commutateur 9)
¢ 1 Doigt administrateur

¢ 5 Doigt maftre

¢ 100 Doigt utilisateur

Mode effacement

(position du commutateur

0, 2-4, 6-8)

o Supprimer toutes les empreintes
digitales

Quels sont les doigts ?

Que peut faire un doigt ?
Chaque empreinte digitale ne peut
étre lue que pour une fonction.

Doigt utilisateur

e Nombre max. 100

o Autorise I'activation de la fonction
(par ex. gache). Seul un doigt utilisa-
teur peut déclencher cette fonction
de commutation.

Doigt maitre

o Autorise la lecture d'un maximum
de 100 empreintes digitales utili-
sateur.

Doigt administrateur

e Nombre max. 1

o Autorise la lecture d'un maximum
de 5 empreintes digitales maitre.

Doigt administrateur-groupe

* Nombre max. 1

e Autorise la lecture d’un maximum
de 5 empreintes digitales maitre de
groupe.

Doigt maitre de groupes

e Nombre max. 5

e Autorise la lecture/la suppression
d'un maximum de 100 empreintes
digitales utilisateur réparties dans 5
groupes max.

Remarques importantes

Pour que vous conserviez encore la
vue d’ensemble des autorisations

a une date ultérieure, il convient
que vous notiez les doigts et les
personnes sur le tableau des doigts
ci-joint. Avant de compléter ce
tableau des doigts, veuillez en faire
une photocopie.

5 Passer le doigt correctement
au-dessus du capteur

® Pour que le module puisse détecter
votre doigt, vous devez le passer
au-dessus du capteur en vue de

sa mémorisation. Veillez a ce que,
lors de la mémorisation du doigt, la
vitesse, la position et la légére pres-
sion d’'appui soient aussi constantes
que possibles.

® L e processus de mémorisation doit
commencer dans les 10 secondes
aprés |'activation, faute de quoi le
FPM 611-... repassera a |'état de
service.

® Des interruptions de plus de

15 secondes font automatiquement
passer a |'état de service. (Time out)

Lecture des doigts
Processus général pour la lecture
d'une empreinte digitale.

Passer le doigt sur le
capteur d’empreinte.

La LED droite (verte) clignote pen-
dant env. 3 sec.
Puis, la LED gauche (rouge) s'allume.

Passer a nouveau le
doigt sur le capteur
d’empreinte.

La LED droite (verte) clignote pen-
dant env. 3 sec.
Puis, la LED gauche (rouge) s'allume.

Passer a nouveau le
doigt sur le capteur
d’empreinte.

La LED droite (verte) clignote pen-
dant env. 3 sec.
Puis, la LED droite (verte) s'allume.

Si la qualité de I'image est insuffi-
sante, la LED gauche (rouge) clignote
trois fois rapidement. Dans ce cas,
répéter le processus.

Doigt maitre

Dans ce mode, une empreinte
digitale maitre et un maximum de
100 empreintes digitales utilisateur
peuvent étre programmeées. La
premiere empreinte digitale lue est
automatiquement enregistrée en
tant qu’empreinte digitale maitre.
Seul I'empreinte digitale maitre
est autorisée a programmer les
empreintes digitales utilisateur.



1 Régler le mode de fonctionne-
ment 1. La LED gauche (rouge)
s'allume. Prét a lire I'empreinte digi-
tale maftre.

2 Lire 'empreinte digitale maitre
(voir Lecture des empreintes digi-
tales). La LED droite (verte) s'allume.
L'empreinte digitale maitre a été lue
avec succes.

3 Passer une fois le doigt maitre

sur le capteur d’empreinte. La LED
gauche (rouge) s'allume. Prét a lire
I'empreinte digitale utilisateur

4 Lire I'empreinte digitale utilisateur
(voir Lecture des empreintes digi-
tales). La LED droite (verte) s‘allume.
L'empreinte digitale utilisateur a été
lue avec succes.

5 Répéter les étapes 3 a 4 jusqu'a ce
que toutes les empreintes digitales
utilisateur aient été lues.

Mode administrateur

Dans ce mode, une empreinte
digitale administrateur, jusqu’a

cing empreintes digitales maftre et
jusqu‘a 100 empreintes digitales uti-
lisateur peuvent étre programmeées.

1 Régler le mode de fonctionne-
ment 9. La LED gauche (rouge) s'al-
lume. Prét a lire I'empreinte digitale
administrateur.

2 Lire I'empreinte digitale adminis-
trateur (voir Lecture des empreintes
digitales). La LED droite (verte)
s'allume. L'empreinte digitale admi-
nistrateur a été lue avec succes.

3 Passer une fois le doigt administra-
teur sur le capteur d’empreinte. La
LED gauche (rouge) s‘allume. Prét a
lire I'empreinte digitale maitre.

4 Lire 'empreinte digitale maitre
(voir Lecture des empreintes digi-
tales). La LED droite (verte) s'allume.
L'empreinte digitale maitre a été lue
avec succes.

5 Répéter les étapes 3 a 4 jusqu’a ce
que toutes les empreintes digitales
maitre aient été lues. Ou continuer
avec les empreintes digitales utili-
sateur.

6 Passer une fois le doigt maitre

sur le capteur d’empreinte. La LED
gauche (rouge) s'allume. Prét a lire
I'empreinte digitale utilisateur.

14

7 Lire I'empreinte digitale utilisateur
(voir Lecture des empreintes digi-
tales). La LED droite (verte) s'allume.
L'empreinte digitale utilisateur a été
lue avec succes.

8 Répéter les étapes 6 a 7 jusqu’a ce
que toutes les empreintes digitales
utilisateur aient été lues.

Mode administrateur de groupes
Dans ce mode, une empreinte
digitale administrateur de groupe,
jusqu’a cing empreintes digitales
maitre de groupe et jusqu’a 100
empreintes digitales utilisateur
peuvent étre programmeées, réparties
arbitrairement sur tous les groupes.
Un maximum de 100 empreintes
digitales utilisateur peuvent étre
programmées.

1 Régler le mode de fonctionne-
ment 5. La LED gauche (rouge) s'al-
lume. Prét a lire I'empreinte digitale
administrateur de groupe.

2 Lire I'empreinte digitale adminis-
trateur de groupe (voir Lecture des
empreintes digitales). La LED droite
(verte) s'allume. L'empreinte digitale
administrateur de groupe a été lue
avec succes.

3 Passer une fois le doigt adminis-
trateur de groupe sur le capteur
d’empreinte. La LED gauche (rouge)
s'allume. Prét a lire I'empreinte digi-
tale maftre de groupe.

4 Lire 'empreinte digitale maitre de
groupe (voir Lecture des empreintes
digitales). La LED droite (verte) s'al-
lume. L'empreinte digitale maitre de
groupe a été lue avec succes.

5 Répéter les étapes 3 a 4 jusqu’a ce
que toutes les empreintes digitales
maitre de groupe aient été lues. Ou
continuer avec les empreintes digi-
tales utilisateur.

6 Programmer un groupe : Passer
une fois le doigt maitre de groupe
sur le capteur d’empreinte. La LED
gauche (rouge) s'allume. Prét a lire
I'empreinte digitale utilisateur.

7 Lire I'empreinte digitale utilisateur
(voir Lecture des empreintes digi-
tales). La LED droite (verte) s‘allume.
L'empreinte digitale utilisateur a été
lue avec succes.

8 Répéter les étapes 6 a 7 jusqu‘a ce
que toutes les empreintes digitales
utilisateur aient été lues.

Mode effacement

1 Régler le mode de fonctionne-
ment 0, 2-4, 6-8

2 Les LED gauche (rouge) et droite
(verte) clignotent simultanément et
rapidement

3 Mode suppression actif — Remise a
I'état initial

4 |'appareil redémarre alors.

Effacement des doigts utilisa-
teurs

Les empreintes digitales administra-
teur, maitre et utilisateur respectives
ne peuvent pas étre supprimées.

Important
La lecture des empreintes digitales
doit se faire dans les 5 secondes.

1 Passer une fois le doigt maitre/
administrateur sur le capteur
d’empreinte. L'appareil passe ainsi
au mode programmation. La LED
gauche (rouge) est allumée en
continu.

2 Passer le doigt maftre/administra-
teur une deuxieme fois sur le cap-
teur d’empreinte. L'appareil signale
qu'il est prét a fonctionner. La LED
droite (verte) est allumée en continu.
3 Passer le doigt maitre/administra-
teur une troisiéme fois sur le capteur
d’empreinte. Les LED gauche (rouge)
et droite (verte) clignotent simulta-
nément.

4 Passer le doigt maftre/adminis-
trateur une quatriéme fois sur le
capteur d’empreinte pendant que les
deux LED clignotent encore.

5 Le processus de suppression est
lancé. Toutes les empreintes digi-
tales utilisateur regroupées sous
I'empreinte maitre/administrateur
sont supprimées.

6 Une fois le processus de suppres-
sion terminé, I'appareil repasse en
mode opérationnel : La LED droite
(verte) est allumée en continu.



6 Description du module
a LED gauche (rouge)
b LED droite (verte)

Affichages a LED

Signification

Initialisation

La LED gauche (rouge) et la LED droite (verte)
clignotent alternativement

La mise sous tension a été effectuée et I'appareil est en
cours d‘initialisation

Programmation

La LED gauche (rouge) s'allume

Le module est prét a lire un doigt

Toutes les LED sont éteintes

La détection des doigts est traitée

La LED droite (verte) clignote pendant 3 sec.

Le doigt a été détecté

La LED gauche (rouge) clignote pendant 3 sec.

Le doigt n'a pas été détecté

Les LED gauche (rouge) et droite (verte)
clignotent simultanément et rapidement

Image de I'empreinte digitale de mauvaise qualité.
Répéter le processus de programmation.

La LED droite (verte) clignote pendant 3 sec.

Le processus de programmation est achevé avec succes

La LED gauche (rouge) clignote pendant 3 sec.

Le processus de programmation a échoué et a été interrompu
(timeout , empreinte déja connue, utilisation de différents
doigts, etc.)

Mode suppression
(via le commutateur d’'adressage)

Les LED gauche (rouge) et droite (verte)
clignotent simultanément et rapidement

Mode suppression actif — Remise a I'état initial

Supprimer une empreinte utilisateur
(pendant le fonctionnement)

Les LED gauche (rouge) et droite (verte)
clignotent simultanément et rapidement

Mode suppression actif — toutes les empreintes digitales
utilisateur ou utilisateur d'un groupe sont supprimés

Fonctionnement normal

La LED droite (verte) est allumée

Etat de service normal : L'appareil est opérationnel et
reconnait au moins une empreinte digitale

Toutes les LED sont éteintes

La détection des doigts est traitée

La LED droite (verte) clignote pendant 3 sec.

L'empreinte digitale est reconnue : Accés autorisé

La LED gauche (rouge) clignote pendant 3 sec.

L'empreinte digitale n’est pas reconnue : Accés refusé

La LED gauche (rouge) clignote rapidement

Le module Fingerprint est verrouillé car une empreinte digitale
non autorisée a été lue plusieurs fois de suite. Deux lectures
d’une empreinte digitale autorisée sont nécessaires pour le
déverrouillage (état de service). Le déverrouillage se fait
automatiquement au bout d'une minute.

Erreur

La LED gauche (rouge) clignote et la LED
droite (verte) est allumée

Message d'erreur général




Italiano

Impiego

Modulo Fingerprint come sistema di
controllo d'accesso con LED di fun-
zionamento.

Adatto per:

¢ Funzionamento stand-alone

® Funzionamento con controller d'in-
gresso EC 602-...

La programmazione avviene tramite
PRI 602-... USB 0 PRI 602-... e

PRS 602-...

Tensione elettrica

Gli interventi di installazione, mon-
taggio e assistenza agli apparecchi
elettrici devono essere eseguiti esclu-
sivamente da elettricisti specializzati.

Linee

Per I'installazione si possono utilizzare
linee a corrente debole o linee per
telefonia:

J-Y(St)Y Linee a coppie ritorte,
schermate
A2Y(St)2Y  Cavo di terra per

telefonia

Raggio d’azione

La rete di linee complessivamente
posata nel Vario-Bus non deve supe-
rare i 2000 m.

La resistenza del doppino (cavo di
andata e ritorno fra I'unita funzionale
e I'unita di comando) non deve supe-
rare 20 Ohm.

Con diametro dei fili di 0,8 mm il
raggio d'azione fra trasformatore e
unita FPM é limitato a 130 m.
L'alimentazione di tensione dei com-
ponenti Vario-Bus avviene mediante
un trasformatore separato TR 602-...
Occorre garantire che la tensione di
alimentazione in caso di massima cor-
rente assorbita su ogni apparecchio
non superi maii 9 V AC.

Assegnazione dei morsetti

by, cv Tensione di alimenta-
zione 12 V AC

Da, Db Vario-Bus

S1,S2 Contatto normalmente
aperto 24V, 2 A

Installazione

1 Schema di allacciamento per il fun-
zionamento stand-alone

2 Schema di collegamento per il
funzionamento del Vario Bus con
EC602-...

Dati tecnici

Tensione d'esercizio: 12 V AC
Corrente d’esercizio: max. 250 mA
Tipo di contatto: Contatto normal-
mente aperto 24V, 2 A

Tempo di attivazione: 3 sec.

Tipo di protezione: IP 54
Temperatura ambiente:

da-20°C a+55°C

Altezza di montaggio (mm): 17
Dimensioni (mm) Larg. x Alt. x Prof.:
99 x99 x 43

Messa in funzione

Il modulo Fingerprint FPM 611-...

& un sistema di controllo d’'accesso
che puo essere utilizzato sia in fun-
zionamento stand-alone (impianto
indipendente) che integrato nel Vario
Bus Siedle.

Questo sistema utilizza la lettura di
un‘impronta digitale programmata
per comandare una determinata fun-
zione (ad es. un apriporta).

In ogni modalita operativa possono
essere gestiti fino a max. 100 utenti
(impronte utente leggibili).

Funzionamento nel Vario-Bus

Nel funzionamento bus la lettura/can-
cellazione delle impronte avviene tra-
mite I'interfaccia di programmazione
PRI 602-..., il software di programma-
zione PRS 602-... e un PC IBM com-
patibile. L'azionamento e la relativa
procedura sono descritti nel manuale
di programmazione dell'EC 602-...

Inizializzazione

L'apparecchio si inizializza automa-
ticamente, non appena riceve la
tensione di alimentazione. | LED a
sinistra e a destra lampeggianti in
modo alternato segnalano I'awvio,
che termina normalmente dopo circa
10 secondi.

Dopo I'inizializzazione, I'apparecchio
passa in uno dei seguenti tre stati:
A) Stato di pronto

B) Modalita di lettura

C) Stato di errore

A) Il LED a destra (verde) si accende
con luce fissa: awio OK; sono gia
state programmate le impronte: stato
di pronto.

B) Il LED a sinistra (rosso) si accende
con luce fissa:

awio OK; non sono state ancora lette
le impronte: modalita di lettura.

C) Il LED a sinistra (rosso) lampeggia
e il LED a destra (verde) si accende:
awio errato (ad es. indirizzo errato,
difetto dell’hardware): stato di errore.



Avvertenze importanti

o Prima di mettere in funzione il
modulo FPM 611-... impostare la
modalita operativa desiderata.

 Se si regola il selettore per I'impo-
stazione della modalita operativa, si
cancellano TUTTE le impronte digitali
gia lette.

¢ l'impronta amministratore, I'im-
pronta master e le impronte utente
non possono essere cancellate singo-
larmente. L'impronta amministratore
e I'impronta master possono essere
cancellate solo tramite la modalita
cancellazione. Le impronte utente
possono essere cancellate anche
durante il funzionamento come
gruppo oppure TUTTE insieme.

* In alcuni casi pud accadere che
un'impronta digitale non possa
essere letta per mancanza di caratte-
ristiche biometriche. In questo caso,
provare un‘altra impronta digitale.
Cio riguarda soprattutto i bambini

e gli anziani, le cui impronte digitali
potrebbero non essere riconosciute.

3 Modi operativi

o Aprire lo sportello sul retro del
modulo con l'ausilio di un cacciavite.
o Impostare la modalita operativa
desiderata (0 - 9) sul selettore. Dopo
aver impostato la modalita operativa
desiderata, chiudere lo sportello e
rimontare il modulo.

4 Modi operativi impostabili:

1 Modo “master”

5 Modo “administrator
di gruppo”

9 Modo “administrator”

0, 2-4, 6-8 Modo cancellazione

Modo “master”
(Posizione del selettore 1)
* 1 Impronta “master”

* 100 Impronta utente

Modo “administrator di gruppo”
(Posizione del selettore 5)

e 1 Impronta “administrator di
gruppo”

¢ 5 Impronta master di gruppo

¢ 100 Impronte utente distribuite a

piacere su tutti i gruppi (in totale al
massimo 100 impronte utente).

Modo “administrator”
(Posizione del selettore 9)

e 1 Impronta “administrator”
* 5 Impronta “master”

* 100 Impronta utente

Modo cancellazione

(Posizione del selettore 0, 2-4, 6-8)
o Si cancellano tutte le impronte
digitali

Quali impronte vi sono e quali
funzioni svolgono?

Ogni impronta pud essere letta solo
per una determinata tipologia.

Impronta utente

e Numero max. 100

o Autorizzazione a comandare la
funzione (ad es. apriporta). Solo le
impronte utente possono attivare
questa funzione di commutazione.

Impronta “master”
o Autorizzazione a leggere al mas-
simo 100 impronte utente.

Impronta “administrator”

* Numero max. 1

® Autorizzazione a leggere al mas-
simo 5 impronte master.

Impronta “administrator di
gruppo”

* Numero max. 1

® Autorizzazione a leggere al mas-
simo 5 impronte master di gruppo.

Impronta master di gruppo

* Numero max. 5

o Autorizzazione a leggere/cancellare
al massimo 100 impronte utente
distribuite al massimo su 5 gruppi.

Avvertenze importanti

Per disporre anche in un secondo
momento di una panoramica com-
pleta delle abilitazioni, & opportuno
annotare le impronte e le rispettive
persone nella tabella delle impronte
allegata. Prima di procedere alla
compila-zione, si prega di copiare la
tabella.

5 Passaggio corretto del dito sul
sensore

o Affinché il modulo riconosca
un’impronta, & necessario passare il
dito sopra il sensore per far leggere
|'impronta. Durante questa opera-
zione occorre fare attenzione che la
velocita, la posizione e la pressione
leggera del dito siano costanti.

o || processo di lettura dell'impronta
deve cominciare entro 10 secondi
dall’attivazione, poiché in caso con-
trario I'FPM 611-... si commuta nuo-
vamente nello stato operativo.

e Interruzioni superiori a 15 secondi
inducono automaticamente una
commutazione nello stato operativo
(time out).

Programmazione di impronte
Procedura generale per la lettura di
un’impronta digitale.

Passare I'impronta sul
sensore.

Il LED a destra (verde) lampeggia per
circa 3 secondo.

Successivamente, il LED a sinistra
(rosso) si accende.

Passare di nuovo I'im-
pronta sul sensore.

Il LED a destra (verde) lampeggia per
circa 3 secondo.

Successivamente, il LED a sinistra
(rosso) si accende.

Passare di nuovo I'im-
pronta sul sensore.

Il LED a destra (verde) lampeggia per
circa 3 secondi.

Successivamente, il LED a destra
(verde) si accende.

Se I'immagine dell'impronta letta non
& di qualita sufficiente, il LED a sinistra
(rosso) lampeggia rapidamente per
tre volte. In questo caso, ripetere la
procedura.



Impronta “master”

In questa modalita possono essere
lette un‘impronta master e al mas-
simo 100 impronte utente. La prima
impronta digitale letta diventa auto-
maticamente I'impronta master. Solo
I'impronta master e autorizzata a
leggere le impronte utente.

1 Impostare la modalita operativa 1.
Il LED a sinistra (rosso) si accende.

Il sistema & pronto per leggere I'im-
pronta master.

2 Leggere I'impronta master (vedere
Lettura dell'impronta digitale). Il LED
a destra (verde) si accende. La lettura
dell'impronta master e riuscita.

3 Passare I'impronta master una volta
sul sensore. Il LED a sinistra (rosso) si
accende. Il sistema & pronto per leg-
gere le impronte utente.

4 Leggere 'impronta digitale (vedere
Lettura dell'impronta digitale). Il LED
a destra (verde) si accende. La lettura
dell'impronta digitale & riuscita.

5 Ripetere i punti 3 e 4 il numero di
volte necessario per leggere tutte le
impronte utente.

Modo “administrator”

In questa modalita possono essere
lette un‘impronta amministratore,
fino a cinque impronte master e fino
a 100 impronte utente.

1 Impostare la modalita operativa 9.

Il LED a sinistra (rosso) si accende.

Il sistema & pronto per leggere I'im-
pronta amministratore.

2 Leggere I'impronta amministratore
(vedere Lettura dell'impronta digitale).
Il LED a destra (verde) si accende. La
lettura dellimpronta amministratore
€ riuscita.

3 Passare I'impronta amministratore
di gruppo una volta sul sensore. Il LED
a sinistra (rosso) si accende. Il sistema
& pronto per leggere le impronte
master.

4 Leggere 'impronta master (vedere
Lettura dell'impronta digitale). Il LED
a destra (verde) si accende. La lettura
dell'impronta master e riuscita.

5 Ripetere i punti 3 e 4 il numero di
volte necessario per leggere tutte le
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impronte master. Altrimenti, prose-
guire con le impronte utente.

6 Passare |'impronta master una volta
sul sensore. Il LED a sinistra (rosso) si
accende. Il sistema & pronto per leg-
gere le impronte utente.

7 Leggere l'impronta digitale (vedere
Lettura dell'impronta digitale). Il LED
a destra (verde) si accende. La lettura
dell'impronta digitale é riuscita.

8 Ripetere i punti 6 e 7 il numero di
volte necessario per leggere tutte le
impronte utente.

Modo “administrator di gruppo”
In questa modalita possono essere
lette un’impronta amministratore

di gruppo, fino a cinque impronte
master di gruppo e fino a 100
impronte utente distribuite a piacere
su tutti i gruppi. In totale, possono
essere lette al massimo 100 impronte
utente.

1 Impostare la modalita operativa 5.
Il LED a sinistra (rosso) si accende.

Il sistema e pronto per leggere I'im-
pronta amministratore di gruppo.

2 Leggere I'impronta amministratore
di gruppo (vedere Lettura dell'im-
pronta digitale). Il LED a destra (verde)
si accende. La lettura dell'impronta
amministratore di gruppo & riuscita.
3 Passare |'impronta amministratore
di gruppo una volta sul sensore. Il LED
a sinistra (rosso) si accende. Il sistema
& pronto per leggere le impronte
master di gruppo.

4 Leggere I'impronta master di
gruppo (vedere Lettura dellimpronta
digitale). Il LED a destra (verde) si
accende. La lettura dell'impronta
master di gruppo é riuscita.

5 Ripetere i punti 3 e 4 il numero

di volte necessario per leggere

tutte le impronte master di gruppo.
Altrimenti, proseguire con le impronte
utente.

6 Lettura di un‘impronta di gruppo:
Passare I'impronta master di gruppo
una volta sul sensore. Il LED a sinistra
(rosso) si accende. Il sistema & pronto
per leggere le impronte utente.

7 Leggere I'impronta digitale (vedere
Lettura dell'impronta digitale).

Il LED a destra (verde) si accende.
La lettura dell'impronta digitale &
riuscita.

8 Ripetere i punti 6 e 7 il numero di
volte necessario per leggere tutte le
impronte utente.

Modo cancellazione

1 Impostare la modalita operativa

0, 2-4, 6-8

2 || LED a sinistra (rosso) e il LED a
destra (verde) lampeggiano contem-
poraneamente in modo rapido

3 Modalita cancellazione attiva —
viene ripristinato lo stato alla fornitura
4 Successivamente, |'apparecchio si
riavvia.

Cancellaz. impronte utente

L'impronta amministratore, I'impronta
master e le impronte utente non pos-
sono essere cancellate singolarmente.

Importante
Leggere I'impronta digitale sempre
entro 5 secondi.

1 Passare |'impronta master/ammi-
nistratore una volta sul sensore.
L'apparecchio passa successivamente
in modalita di lettura. Il LED a sinistra
(rosso) si accende con luce fissa.

2 Passare I'impronta master/ammi-
nistratore una seconda volta sul sen-
sore. L'apparecchio segnala lo stato
di pronto. Il LED a destra (verde) si
accende con luce fissa.

3 Passare |'impronta master/ammini-
stratore una terza volta sul sensore.

Il LED a sinistra (rosso) e il LED a
destra (verde) lampeggiano contem-
poraneamente.

4 Mentre i due LED stanno ancora
lampeggiando, passare I'impronta
master/amministratore una quarta
volta sul sensore.

5 Il processo di cancellazione si awvia.
Tutte le impronte utente raggruppate
sotto I'impronta master/amministra-
tore vengono cancellate.

6 Terminato il processo di cancella-
zione, I'apparecchio passa nuova-
mente in stato di pronto: Il LED a
destra (verde) si accende con luce
fissa.



6 Descrizione del modulo
a LED a sinistra (rosso)
b LED a destra (verde)

Indicatori LED

Significato

Inizializzazione

Il LED a sinistra (rosso) e il LED a destra (verde)
lampeggiano alternativamente

E stata applicata tensione e |'apparecchio & in corso di
inizializzazione

Lettura dell'impronta digitale

Il LED a sinistra (rosso) si accende

L'unita & pronta per la lettura di un‘impronta digitale

Tutti i LED sono spenti

Il riconoscimento dell'impronta digitale & in corso di elabora-
zione

Il LED a destra (verde) lampeggia per 3 secondi

L'impronta digitale é stata riconosciuta

Il LED a sinistra (rosso) lampeggia per 3 secondi

L'impronta digitale non & stata riconosciuta

Il LED a sinistra (rosso) e il LED a destra (verde)
lampeggiano contemporaneamente in modo
rapido

Immagine dell'impronta digitale di qualita insufficiente.
Ripetere il processo di lettura dell'impronta digitale.

Il LED a destra (verde) lampeggia per 3 secondi

Il processo di lettura dell'impronta digitale é riuscito

Il LED a sinistra (rosso) lampeggia per 3 secondi

Il processo di lettura dell'impronta digitale non é riuscito e viene
interrotto (timeout, impronta digitale gia nota, diverse impronte
digitali utilizzate, ecc.)

Modalita cancellazione
(tramite il selettore indirizzo)

Il LED a sinistra (rosso) e il LED a destra (verde)
lampeggiano contemporaneamente in modo
rapido

Modalita cancellazione attiva — viene ripristinato lo stato alla
fornitura

Cancellazione di impronte utente
(durante il funzionamento)

Il LED a sinistra (rosso) e il LED a destra (verde)
lampeggiano contemporaneamente in modo
rapido

Modalita cancellazione attiva — tutte le impronte utente o le
impronte utente di un gruppo vengono cancellate

Funzionamento normale

Il LED a destra (verde) si accende

Stato di funzionamento normale: I'apparecchio é pronto per
entrare in funzione e riconosce almeno un‘impronta digitale

Tutti i LED sono spenti

Il riconoscimento dell'impronta digitale & in corso di elabora-
zione

Il LED a destra (verde) lampeggia per 3 secondi

Impronta digitale riconosciuta: accesso

Il LED a sinistra (rosso) lampeggia per 3 secondi

Impronta digitale non riconosciuta: nessun accesso

Il LED a sinistra (rosso) lampeggia rapidamente

Il modulo FPM ¢é bloccato poiché é stata letta ripetutamente
un‘impronta digitale non autorizzata. E possibile sbloccare il
modulo leggendo per due volte un‘impronta digitale autorizzata
(stato operativo). Il modulo si sblocca automaticamente dopo

1 minuto.

Errore

Il LED a sinistra (rosso) lampeggia e il LED a
destra (verde) si accende

Messaggio d'errore generale




Nederlands

Toepassing

Vingerafdrukmodule als toegangs-
controlesysteem met functie LED.
Geschikt voor:

* Stand-Alone-toepassing
 Toepassing met Ingangscontroller
EC 602-...

Programmering via PRI 602-... USB
of PRI 602-... en PRS 602-...

Elektrische spanning

Inbouw, montage en onderhouds-
werkzaamheden aan elektrische
apparaten mogen uitsluitend door
een elektro-vakman worden uitge-
voerd.

Leidingsmateriaal

Voor de installatie kunnen telecom-
municatie- of zwakstroomleidingen
gebruikt worden:

J-Y(St)Y  Leidingen per paar

gedraaid, afgeschermd

A2Y(St)2Y Afstandmeld-aardkabel

Reikwijdte

Het in de totale Vario-Bus aange-
legde leidingnet mag 2000 m niet
overschrijden.

De sleepweerstand (heen- en terug-
leiding tussen functie-eenheid en
stuureenheid) mag 20 Ohm niet
overschrijden.

Bij 0,8 mm aderdoorsnede is de reik-

wijdte tussen transformator en FPM
beperkt tot 130 m.

De voedingsspanning van de Vario-
Bus-componenten wordt geleverd
door een aparte transformator

TR 602-...

De garantie moet bestaan dat de
voedingsspanning bij maximaal
stroomverbruik op elk apparaat
nooit onder de 9 V AC komt te

liggen.
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Klemmenindeling

bv, cv Verzorgingsspanning

12 VAC

Da, Db Vario-Bus

S1,S2 Sluitcontact 24V, 2 A

Installatie

1 Aansluitschema voor stand alone-
werking

2 Aansluitschema voor het Vario-Bus
gebruik met EC 602-...

Technische gegevens
Gebruiksspanning: 12 V AC
Gebruiksstroom: max. 250 mA
Contacttype: Sluitcontact 24 V, 2 A
Schakeltijd: 3 sec.
Beschermingsklasse: IP 54
Omgevingstemperatuur:

—-20 °C tot +55 °C
Opbouwhoogte (mm): 17
Afmetingen (mm) B x H x D:
99 x99 x43

Ingebruikname

De vingerafdrukmodule FPM 611-...
is een toegangscontrolesysteem, dat
zowel in het stand-alone gebruik
(zelfstandige installatie) als ook in de
Siedle Vario-Bus wordt ingezet.

In dit systeem wordt een ingelezen
vingerafdruk voor de aansturing

van een functie (bijv. deuropener)
gebruikt.

Er kunnen in ieder gebruikstype tot
max. 100 deelnemers (inleesbare
gebruikersvingers) worden beheerd.

Vario-Bus-werking

Bij de buswerking gebeurt het
inlezen/wissen van de vingers met de
programmeerinterface PRI 602-...,
de programmeersoftware

PRS 602-... en een IBM-compatibele
PC. In de programmeerhandleiding
van de EC 602-... vindt u een
beschrijving van de bediening en de
wijze waarop u te werk moet gaan.

Initialisatie

Het apparaat initialiseert zich auto-
matisch, zodra de spanning wordt
aangesloten. Afwisselend knippe-
rende LED’s links en rechts signali-
seren het opstarten, wat normaliter
na ca. 10 seconden eindigt.

Na de initialisatie wisselt het appa-
raat naar een van drie toestanden:
A) Gebruiksgereedheid

B) Inleermodus

C) Fouttoestand

A) LED rechts (groen) brandt
voortdurend: Opstarten OK;
er zijn reeds vingers ingeleerd:
Gebruiksgereedheid.

B) LED links (rood) brandt voortdu-
rend:

Opstarten OK; er zijn nog geen vin-
gers ingeleerd: Inleermodus.

C) LED links (rood) knippert en LED
rechts (groen) brandt: Opstarten
mislukt (bijv. verkeerd adres, hard-
ware-defect): Fouttoestand.



Belangrijke instructies

o Stelt u voor de ingebruikname
van de FPM 611-... de gewenste
gebruiksmodus in.

® Wanneer u de draaischakelaar
voor de instelling van de gebruiks-
modus verstelt wist u daarmee altijd
ALLE reeds ingeleerde vingers.

e |Individuele administrator, -master-
en gebruikersvingers kunnen niet
worden gewist. Administrator- en
mastervingers kunnen alleen via

de wismodus worden verwijderd.
Gebruikersvingers kunnen boven-
dien in het gebruik als groep of
ALLEMAAL samen worden gewist.
¢ In individuele gevallen kan het
voorkomen, dat een vinger op basis
van biometrische kenmerken niet in
te lezen is. Probeert u dit geval een
andere vinger uit. Dit betreft voorna-
melijk kinderen en oudere mensen,
bij wie het ook kan voorkomen, dat
geen vinger wordt herkend.

3 Bedrijfsmodus

* Klep op de achterzijde van de
module met behulp van een schroe-
vendraaier openen.

e Gewenste gebruiksmodus?(0 tot
9) op de draaischakelaar instellen.
Nadat de gewenste gebruiksmodus
werd ingesteld, de klep sluiten en de
module weer inbouwen.

4 Instelbare bedrijfsmodi:

1 Mastermodus

5 Groepsadministrator-
modus

9 Administratormodus

0, 2-4, 6-8  Wismodus

Mastermodus

(Schakelaarpositie 1)
* 1 Mastervinger
® 100 Gebruikersvinger

Groepsadministratormodus
(Schakelaarpositie 5)

¢ 1 Groepsadministratorvinger

* 5 Groepsmastervinger

® 100 Gebruikersvingers over alle
groepen willekeurig verdeeld (max.
100 gebruikersvingers in totaal).

Administratormodus
(Schakelaarpositie 9)

e 1 Administratorvinger
® 5 Mastervinger

® 100 Gebruikersvinger

Wismodus
(Schakelaarpositie 0, 2-4, 6-8)
e Alle vingers wissen

Welke vingers zijn er?

Wat kan een vinger?

ledere vinger kan slechts voor een
type worden ingelezen.

Gebruikersvinger

e Aantal max. 100

* Geautoriseerd voor het aansturen
van de functie (bijv. deuropener).
Alleen gebruikersvingers kunnen
deze schakelfunctie uitvoeren.

Mastervinger
* Geautoriseerd voor het inlezen van
max. 100 gebruikersvingers.

Administratorvinger

® Aantal max. 1

® Geautoriseerd voor het inlezen van
max. 5 mastervingers.

Groepsadministratorvinger

e Aantal max. 1

* Geautoriseerd voor het inlezen van
max. 5 groepsmastervingers.

Groepsmastervinger

* Aantal max. 5

® Geautoriseerd voor het inlezen/
wissen van max. 100 gebruikersvin-
gers verdeeld over tot maximaal 5
groepen.

Belangrijke instructies

Om ook op een later tijdstip nog
een goed overzicht te hebben over
de bevoegdheden, moet u de vin-
gers en de personen noteren in de
meegeleverde vingertabel. Maak een
kopie van de vingertabel voordat u
hem invult.

5 Beweeg uw vinger goed over
de sensor

e Opdat de module uw vinger kan
herkennen, moet u de vinger om
hem in te lezen over de sensor
bewegen. Zorg er voor dat de snel-
heid, de positie en de lichte druk van
de vinger bij het inlezen ervan zo
constant mogelijk is.

® De inleesprocedure moet binnen
de 10 seconden nadat hij actief

is geworden begonnen zijn, want
anders schakelt de FPM 611-... weer
over op de bedrijfsstatus.

e Onderbrekingen die langer duren
dan 15 seconden schakelen automa-
tisch in de bedrijfstoestand. (Time
out)

Vingers inlezen
Algemene procedure voor het
inlezen van een vinger.

Vinger opnieuw over
de sensor halen.

LED rechts (groen) knippert gedu-
rende ca. 3 sec.
Dan knippert LED links (rood).

Vinger opnieuw over
de sensor halen.

LED rechts (groen) knippert gedu-
rende ca. 3 sec.
Dan knippert LED links (rood).

Vinger opnieuw over
de sensor halen.

LED rechts (groen) knippert gedu-
rende ca. 3 sec.
Dan brandt LED rechts (groen).

Indien geen goed genoeg beeld kon
worden verkregen, knippert de LED
links (rood) drie maal snel. In dit
geval de procedure herhalen.
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Mastervinger

In deze modus kunnen een master-
vinger en maximaal 100 gebruikers-
vingers worden ingeleerd. De eerste
ingelezen vinger wordt automatisch
de mastervinger. Alleen de master-
vinger heeft het recht om gebrui-
kersvingers in te leren.

1 Gebruiksmodus 1 instellen. De LED
links (rood) brandt. Gereed voor het
inlezen van de mastervinger.

2 Mastervinger inlezen (zie vinger
inlezen). LED rechts (groen) brandt.
De mastervinger is succesvol inge-
lezen.

3 Mastervinger eenmaal over de
sensor halen. De LED links (rood)
brandt. Gereed voor het inlezen van
de gebruikersvingers

4 Gebruikersvinger (zie vinger
inlezen). De LED rechts (groen)
brandt. Gebruikersvinger is succesvol
ingelezen.

5 De stappen 3 en 4 net zolang her-
halen, totdat alle gebruikersinvgers
zijn ingelezen.

Administratormodus

In deze modus kunnen een admi-
nistratorvinger, tot maximaal vijf
mastervingers en tot maximaal 100
gebruikersvingers worden ingeleerd.

1 Gebruiksmodus 9 instellen. LED
links (rood) brandt. Gereed voor het
inlezen van de administratorvinger.
2 Administratorvinger inlezen (zie
vinger inlezen). LED rechts (groen)
brandt. De administratorvinger is
succesvol ingelezen.

3 Administratorvinger eenmaal over
de sensor halen. LED links (rood)
brandt. Gereed voor het inlezen van
de mastervinger.

4 Mastervinger inlezen (zie vinger
inlezen). De LED rechts (groen)
brandt. De mastervinger is succesvol
ingelezen.

5 De stappen 3 en 4 net zolang her-
halen, totdat alle mastervingers zijn
ingelezen. Of met de gebruikersvin-
gers verder gaan.
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6 Mastervinger eenmaal over de
sensor halen. De LED links (rood)
brandt. Gereed voor het inlezen van
de gebruikersvingers.

7 Gebruikersvinger inlezen (zie
vinger inlezen). LED rechts (groen)
brandt. Gebruikersvinger is succesvol
ingelezen.

8 De stappen 6 en 7 net zolang her-
halen, totdat alle gebruikersinvgers
zijn ingelezen.

Groepsadministratormodus

In deze modus kunnen een
groepsadministratorvinger, tot maxi-
maal vijf groepsmastervingers en tot
maximaal 100 gebruikersvingers op
alle groepen willekeurig verdeeld
worden ingeleerd. In totaal kunnen
maximaal 100 gebruikersvingers
worden ingeleerd.

1 Gebruiksmodus 5 instellen.

LED links (rood) brandt. Gereed voor
het inlezen van de groepsadminis-
tratorvinger.

2 Groepsadministratorvinger inlezen
(zie vinger inlezen). De LED rechts
(groen) brandt. De groepsadministra-
torvinger is succesvol ingelezen.

3 Groepsadministratorvinger een-
maal over de sensor halen.

LED links (rood) brandt. Gereed voor
het inlezen van de groepsmaster-
vingers.

4 Groepsmastervinger inlezen (zie
vinger inlezen). LED rechts (groen)
brandt. De groepsmastervinger is
succesvol ingelezen.

5 De stappen 3 en 4 net zolang
herhalen, totdat alle groepsmaster-
vingers zijn ingelezen. Of met de
gebruikersvingers verder gaan.

6 Een groep leren:
Groepsmastervinger eenmaal over
de sensor halen. LED links (rood)
brandt. Gereed voor het inlezen van
de gebruikersvingers.

7 Gebruikersvinger inlezen (zie
vinger inlezen). LED rechts (groen)
brandt. Gebruikersvinger is succesvol
ingelezen.

8 De stappen 6 en 7 net zolang her-
halen, totdat alle gebruikersinvgers
zijn ingelezen.

Wismodus

1 Gebruiksmodus 0, 2-4, 6-8
instellen

2 LED links (rood) en LED rechts
(groen) knipperen tegelijkertijd snel
3 Wismodus actief — afleveringstoe-
stand wordt hersteld

4 Aansluitend start het apparaat
opnieuw.

Gebruikersvingers wissen
Individuele administrator, -master-
en gebruikersvingers kunnen niet
worden gewist.

Belangrijk
Vinger altijd binnen 5 seconden
inlezen.

1 Mastervinger/Administatorvinger
eenmaal over de sensor halen. Het
apparaat wisselt daarna naar de
inleesmodus. LED links (rood) brandt
voortdurend.

2 Mastervinger/Administatorvinger
een tweede keer over de sensor
halen. Het apparaat signaliseert

de gebruiksgereedheid. LED rechts
(groen) brandt voortdurend.

3 Mastervinger/Administatorvinger
een derde keer over de sensor
halen. LED links (rood) en LED rechts
(groen) knipperen tegelijkertijd.

4 Nog wanneer de beide LED's
knipperen, de mastervinger/adminis-
tratorvinger een vierde keer over de
sensor halen.

5 De wisprocedure start. Alle
gebruikersvingers, die onder de
mastervinger/administratorvinger zijn
gegroepeerd, worden gewist.

6 Na het afsluiten van de wisproce-
dure wisselt het apparaat weer naar
de gebruiksgereedheid: LED rechts
(groen) brandt voortdurend.



6 Modulebeschrijving
a LED links (rood)
b LED rechts (groen)

LED weergaven

Betekenis

Initialisatie

LED links (rood) en LED rechts (groen)
knipperen afwisselend

Spanning werd geactiveerd en apparaat wordt geinitialiseerd

Leren
LED links (rood) brandt Module is gereed voor het inlezen van een vinger
Alle LED's uit Vingerherkenning wordt verwerkt

LED rechts (groen) knippert 3 sec.

Vinger werd herkend

LED links (rood) knippert 3 sec.

Vinger werd niet herkend

LED links (rood) en LED rechts (groen)
knipperen tegelijkertijd snel

Geen voldoende goed beeld van de vinger.
Leerprocedure herhalen.

LED rechts (groen) knippert 3 sec.

Leerprocedure succesvol beéindigt

LED links (rood) knippert 3 sec.

Leerprocedure was niet succesvol en wordt afgebroken (time-
out, vinger reeds bekend, verschillende vingers gebruikt, etc.)

Wismodus (via de adresschakelaar)

LED links (rood) en LED rechts (groen)
knipperen tegelijkertijd snel

Wismodus actief — afleveringstoestand wordt hersteld

Gebruikersvinger wissen (in gebruik)

LED links (rood) en LED rechts (groen)
knipperen tegelijkertijd snel

Wismodus actief — alle gebruikersvingers of de gebruikersvin-
gers van een groep worden gewist

Normaal gebruik

LED rechts (groen) brandt

Normale gebruikstoestand: Het apparaat is gereed voor
gebruik en kent minstens een vinger

Alle LED’s uit

Vingerherkenning wordt verwerkt

LED rechts (groen) knippert 3 sec.

Vinger herkend: Toegang

LED links (rood) knippert 3 sec.

Vinger niet herkend: Geen toegang

LED links (rood) knippert snel

FPM is geblokkeerd, omdat meerdere malen na elkaar een
onbevoegde vinger werd ingelezen. De blokkade kan door
twee maal inlezen van een bevoegde vinger worden opge-
heven (gebruikstoestand). De blokkade wordt na 1 minuut
automatisch opgeheven.

Fout

LED links (rood) knippert en LED rechts (groen)

brandt

Algemene foutmelding
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Dansk

Anvendelse

Fingerprintmodul som adgangskon-
trolsystem med funktions-LED
Velegnet til:

¢ “Stand-alone”-anvendelse

* Anvendelse med indgangs-con-
troller EC 602-...

Programmering via PRI 602-... USB
eller PRI 602-... og PRS 602-...

Elektrisk spaending

Indbygning og montering af samt
servicearbejde pa elektrisk materiel
ma kun foretages af en aut. elinstal-
latar.

Ledningsmateriale

Til installationen kan der benyttes
telekommunikations- eller svag-
stromsledninger:

J-Y(St)Y  Ledninger snoet parvist,

afskaermet

A2Y(S1)2Y Telekommunikations-
jordkabel

Raekkevidde

Det samlede ledningsnet inden for
Vario-bussen ma ikke overskride
2.000 m.

Slgifemodstanden (fremfarings- og
returledning mellem funktionsenhed
og styreenhed) ma ikke overskride
20 ohm.

Mellem transformatoren og FPM er
reekkevidden begraenset til 130 m
ved 0,8 mm lederdiameter.
Spaendingsforsyningen af Vario-bus-
komponenterne sker via en separat
transformer TR 602-...

Man skal sikre sig, at forsynings-
spaendingen ved maks. stramforbrug
pa hver enkelt enhed pa intet tids-
punkt kommer under 9 V AC.
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Klemmekonfiguration

bv, cv Forsyningsspaending
12V AC

Da, Db Vario-bus

S1,S2 Lukkekontakt 24V, 2 A

Installation

1 Tilslutningsdiagram for stand
alone-drift

2 Forbindelsesdiagram for Vario-
busdrift med EC 602-...

Tekniske data

Driftsspaending: 12 V AC
Driftsstrem: maks. 250 mA
Kontakttype: Sluttekontakt 24V, 2 A
Koblingstid: 3 sek.

Kapslingsklasse: IP 54
Omgivelsestemperatur:

—20 °C til +55 °C
Frembygningsdybde (mm): 17

Mal (mm) b x h x d: 99 x 99 x 43

Ibrugtagning

Fingerprint-modulet FPM 611-...

er et adgangskontrolsystem, der
anvendes savel i stand alone-drift
(selvstaendigt anlaeg) som i Siedle
Vario-bus.

| dette system anvendes et indlaest
fingeraftryk til styring af en funktion
(f.eks. dgrabner).

Der kan i alle driftsmader admini-
streres op til maks. 100 abonnenter
(indlzeselige brugerfingre).

Vario-Bus-drift

Ved busdrift foregér indlaesning/
sletning af fingrene via programme-
rings-interface PRI 602-..., program-
merings-software PRS 602-... og en
IBM kompatibel PC.

Betjeningen og fremgangsmaden er
beskrevet i programmeringsvejled-
ningen til EC 602-...

Initialisering

Enheden initialiseres automatisk, nar
den tilferes spaending. LED’er, der
blinker pé skift, til venstre og hgjre
signalerer opstart, der som regel er
feerdig efter ca. 10 sekunder.

Efter initialiseringen skifter enheden
til en af tre tilstande:

A) Standby

B) Indlaeringsmodus

C) Fejltilstand

A) LED til hgjre (gren) lyser perma-
nent: Opstart OK; fingre allerede
indlaert: Standby.

B) LED til venstre (red) lyser perma-
nent:

Opstart OK; endnu ingen fingre ind-
leert: Indlaeringsmodus.

C) LED til venstre (rgd) blinker

og LED til hgjre (gren) lyser: Fejl i
opstart (f.eks. forkert adresse, hard-
waredefekt): Fejltilstand.



Vigtigt

¢ Indstil den gnskede driftsmodus,
inden du tager FPM 611-... i brug.
o Hvis du kommer til at stille pa
drejekontakten til indstilling af
driftsmodus, sletter du ALLE allerede
indlaerte fingre.

 Enkelte administrator-, master-
og brugerfingre kan ikke slettes.
Administrator- og masterfingre

kan kun slettes i slettemodus.
Brugerfingre kan desuden slettes i
drift som gruppe eller ALLE pa en
gang.

o | enkelte tilfaelde kan det fore-
komme, at en finger ikke kan
indlaeses pa grund af manglende
biometriske kendetegn. Prov i givet
fald en anden finger. Isaer ved barn
og aldre mennesker kan dette
forekomme; muligvis kan ingen af
fingrene registreres.

3 Driftsmodus

¢ Klap bag p& modulet abnes v.h.a.
en skruetraekker.

o Indstil den gnskede driftsmodus
(0-9) pa drejekontakten. Nar den
gnskede driftsmodus er blevet ind-
stillet, lukkes klappen, og modulet
genmonteres.

4 Driftsmodusindstillinger:

1 Mastermodus

5 Gruppenadministrator-
modus

9 Administratormodus

0, 2-4, 6-8 Slettemodus

Mastermodus
(Kontaktstilling 1)
® 1 Masterfinger

* 100 Brugerfinger

Gruppenadministratormodus
(Kontaktstilling 5)

¢ 1 Gruppeadministratorfinger

o 5 Gruppemasterfinger

¢ 100 Brugerfingre fordelt ud over
alle grupper efter gnske (maks. 100
brugerfingre i alt).

Administratormodus
(Kontaktstilling 9)

¢ 1 Administratorfinger
* 5 Masterfinger

¢ 100 Brugerfinger

Slettemodus
(Kontaktstilling 0, 2-4, 6-8)
o Slet alle fingre

Hvilke fingre findes der?

Hvad kan en finger?

Hver enkelt finger kan kun indlaeses
til en driftsmade.

Brugerfinger

¢ Antal maks. 100

o Autoriseret til aktivering af
funktionen (f.eks. dgrabner). Kun
brugerfingre kan sl& denne koblings-
funktion til.

Masterfinger
e Autoriseret til indlaesning af
maks. 100 brugerfingre.

Administratorfinger

o Antal maks. 1

¢ Autoriseret til indlaesning af
maks. 5 masterfingre.

Gruppeadministratorfinger
e Antal maks. 1

e Autoriseret til indlaesning af
maks. 5 gruppemasterfingre.

Gruppemasterfinger

* Antal maks. 5

o Autoriseret til indlaesning/sletning
af maks. 100 brugerfingre fordelt pa
5 grupper.

Vigtigt

For at De ogsa senere kan have
overblik over, hvilke fingre der

er berettiget til hvad, anbefaler

vi, at De noterer, hvilke fingre og
personer, der har hvilke administra-
tionsrettigheder i den medfglgende
fingertabel. Inden De udfylder fin-
gertabellen, bar De kopiere den i et
passende antal eksemplarer.

5 Sadan faores fingeren korrekt
hen over sensoren

e For at modulet kan genkende
Deres finger, skal denne under ind-
laesningen feres hen over sensoren.
Serg for at fingerens hastighed

og stilling samt det lette tryk er sa
konstant som muligt under indlaes-
ningen.

o Indlaesningen skal pabegyndes
inden for 10 sekunder efter aktive-
ringen, idet FPM 611-... ellers skifter
tilbage til driftsstatus igen.

o Afbrydelser p& mere end

15 sekunder bevirker, at FPM 611-...
automatisk skifter tilbage til drifts-
status. (Timeout).

Finger indlaeses
Generel fremgangsmade ved indlaes-
ning af finger.

Far fingeren hen over
sensoren.

LED til hgjre (gran) blinker i

ca. 3 sek.

Herefter lyser LED'en til venstre
(rerd).

Far fingeren hen over
sensoren en gang til.

LED til hgjre (gren) blinker i

ca. 3 sek.

Herefter lyser LED'en til venstre
(revd).

For fingeren hen over
sensoren en gang til.

LED til hgjre (gren) blinker i
ca. 3 sek.
Herefter lyser LED'en til hgjre (gren).

Hvis der ikke kunne opnas et til-
straekkeligt godt billede, blinker
LEDen til venstre (rgd) 3 gange
hurtigt. | sa fald skal proceduren
gentages.
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Masterfinger

| denne modus kan der indlaeres

en masterfinger og maksimalt 100
brugerfingre. Den farste finger, der
indlaeses, bliver automatisk master-
finger. Kun masterfingeren er autori-
seret til at indlaere brugerfingre.

1 Indstil driftsmodus 1. LED til ven-
stre (red) lyser. Klar til indlaesning af
masterfinger.

2 Indlaes masterfingeren (se Indlaes
finger). LED til hgjre (gran) lyser.
Masterfingeren er korrekt indlaest.
3 For masterfingeren en gang hen
over sensoren. LED til venstre (rad)
lyser. Klar til indlaesning af bruger-
fingre

4 Indlaes brugerfingeren (se Indlaes
finger). LED til hgjre (gren) lyser.
Brugerfingeren er indlaest korrekt.

5 Gentag trin 3 og 4, indtil alle bru-
gerfingre er indlaest.

Administratormodus

| denne modus kan der indlaeres 1
administratorfinger, op til 5 master-
fingre og op til 100 brugerfingre.

1 Indstil driftsmodus 9. LED til ven-
stre (r@d) lyser. Klar til indlaesning af
administratorfinger.

2 Indlaes administratorfingeren (se
Indlzes finger). LED til hgjre (gren)
lyser. Administratorfingeren er kor-
rekt indlaest.

3 Fer administratorfingeren en gang
hen over sensoren. LED til venstre
(rad) lyser. Klar til indlaesning af
masterfingre.

4 Indlaes masterfingeren (se Indlaes
finger). LED til hgjre (gren) lyser.
Masterfingeren er korrekt indlaest.
5 Gentag trin 3 og 4, indtil alle
masterfingre er indlaest. Eller fortsaet
med brugerfingrene.

6 Far masterfingeren en gang hen
over sensoren. LED til venstre (red)
lyser. Klar til indleesning af bruger-
fingre.

7 Indlaes brugerfingeren (se Indlaes
finger). LED til hgjre (gren) lyser.
Brugerfingeren er indlaest korrekt.
8 Gentag trin 6 og 7, indtil alle bru-
gerfingre er indlaest.
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Gruppenadministratormodus

| denne modus kan der indlaeres 1
gruppeadministratorfinger, op til 5
gruppemasterfingre og op til 100
brugerfingre fordelt ud over alle
grupper efter gnske. Alt i alt kan der
indlzeres op til 100 brugerfingre.

1 Indstil driftsmodus 5. LED til ven-
stre (red) lyser. Klar til indlaesning af
gruppeadministratorfinger.

2 Indlaes gruppeadministra-
torfingeren (se Indlaes finger).

LED til hgjre (gren) lyser.
Gruppeadministratorfingeren er kor-
rekt indleest.

3 For gruppeadministratorfingeren
en gang hen over sensoren. LED til
venstre (rad) lyser. Klar til indlaesning
af gruppemasterfingre.

4 Indlaes gruppemasterfinger (se
Indlzes finger). LED til hgjre (gren)
lyser. Gruppemasterfingeren er kor-
rekt indlaest.

5 Gentag trin 3 og 4, indtil alle
gruppemasterfingre er indlaest. Eller
fortseet med brugerfingrene.

6 Indlaes en gruppe: Fer gruppema-
sterfingeren en gang hen over sen-
soren. LED til venstre (rad) lyser. Klar
til indlaesning af brugerfingre.

7 Indlaes brugerfingeren (se Indlaes
finger). LED til hgjre (gran) lyser.
Brugerfingeren er indlaest korrekt.

8 Gentag trin 6 og 7, indtil alle bru-
gerfingre er indlaest.

Slettemodus

1 Indstil driftsmodus 0, 2-4, 6-8
2 LED til venstre (rgd) og LED til
hgjre (gren) blinker hurtigt pa
samme tid

3 Slettemodus aktiv — oprindelig
tilstand gendannes

4 Herefter starter enheden.

Sletning af brugerfingre
Enkelte administrator-, master- og
brugerfingre kan ikke slettes.

Vigtigt
Fingre skal altid indlaeses inden for
5 sekunder.

1 Far masterfingeren/administrator-
fingeren hen over sensoren en gang.
Enheden skifter til indlaeringsmodus.
LED til venstre (rgd) lyser permanent.
2 Far masterfingeren/administrator-
fingeren hen over sensoren en gang
til. Enheden signalerer, at den er
klar til drift. LED til hgjre (gren) lyser
permanent.

3 Far masterfingeren/administrator-
fingeren hen over sensoren en tredje
gang. LED til venstre (rgd) og LED til
hgjre (gren) blinker pa samme tid.

4 Mens de to LED'er blinker, fares
masterfingeren/administratorfin-
geren hen over sensoren en fjerde
gang.

5 Sletteprocessen gdr i gang. Alle
brugerfingre, der er indgrupperede
under masterfingeren/administrator-
fingeren, slettes.

6 Nar sletteproceduren er afsluttet,
gar enheden tilbage i standby: LED
til hgjre (gren) lyser permanent.



6 Modulbeskrivelse
a LED til venstre (red)
b LED til hajre (gren)

LED-indikatorer

Betydning

Initialisering

LED til venstre (rgd) og LED til hgjre (gren)
blinker pa skift

Spaending tilferes, og enheden initialiseres

Indlzering

LED til venstre (red) lyser

Modul er klar til indlaesning af en finger

Alle LED'er fra

Fingergenkendelse behandles

LED til hgjre (gran) blinker i 3 sek.

Finger blev genkendt

LED til venstre (rgd) blinker i 3 sek.

Finger blev ikke genkendt

LED til venstre (rgd) og LED til hgjre (gren)
blinker hurtigt pa samme tid

Billede af finger ikke godt nok.
Gentag indlaeringsprocedure.

LED til hgjre (gren) blinker i 3 sek.

Indleeringsprocedure afsluttet korrekt

LED til venstre (rgd) blinker i 3 sek.

Indlaeringsprocedure mislykkedes og afbrydes (timeout, finger
i forvejen kendt, forskellige fingre anvendt, osv.)

Slettemodus (via adressekontakten)

LED til venstre (rgd) og LED til hgjre (gren)
blinker hurtigt p& samme tid

Slettemodus aktiv — oprindelig tilstand gendannes

Slet brugerfinger (i drift)

LED til venstre (rgd) og LED til hgjre (gren)
blinker hurtigt p& samme tid

Slettemodus aktiv — alle brugerfingre eller brugerfingrene for
en gruppe slettes

Normal drift

LED til hgjre (gren) lyser

Normal driftstilstand: Enheden er driftsklar og kan genkende
mindst en finger

Alle LED'er fra

Fingergenkendelse behandles

LED til hgjre (gran) blinker i 3 sek.

Finger genkendt: Adgang

LED til venstre (rgd) blinker i 3 sek.

Finger kunne ikke genkendes: Ingen adgang

LED til venstre (rgd) blinker hurtigt

FPM er spaerret, da en uautoriseret finger er blevet indlaest
flere gange i traek. Spaerringen kan ophaeves ved at indlaese
en autoriseret finger to gange (driftstilstand). Spaerringen
ophaeves automatisk efter 1 minut.

Fejl

LED til venstre (rgd) blinker og LED til hgjre
(gren) lyser

Generel fejlmeddelelse
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Svenska

Anvandning

Fingerprint-modul som passerkon-
trollsystem med funktions-LED.
Lampar sig for:

o Fristdende drift

o Drift med ingangscontroller

EC 602-...

Programmering via PRI 602-... USB
eller PRI 602-... och PRS 602-...

Elektrisk spanning

Installation, montering och servicear-
beten pa elektriska apparater far
utféras endast av behdrig eltekniker.

Ledningsmaterial

For installationen kan telekommu-
nikations- eller svagstromsledningar
anvandas:

J-Y(SHY Partvinnade, skarmade
ledningar

A2Y(St)2Y  Telekommunikations-
jordkabel

Rackvidd

Ledningsnatet som har dragits i
Vario-bussen far totalt inte 6verstiga
2000 m.

Slingmotstandet (matnings- och
returledning mellan funktionsen-
heten och styrenheten) far inte Gver-
stiga 20 ohm.

Vid en ledardiameter pa 0,8 mm
begransas rackvidden mellan trans-
formatorn och FPM till 130 m.
Vario-buss-komponenternas span-
ningsforsorjning sker via en separat
transformator TR 602-....

Det maste sakerstallas, att vid en
maximal stromforbrukning forsorj-
ningsspanningen inte vid nagot till-
falle pa ndgot aggregat underskrider
9V AC.
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Klamtilldelning

bv, cv Forsérjningsspanning
12V AC

Da, Db Vario-buss

S1,S2 Slutkontakt 24V, 2 A

Installation

1 Anslutningsschema fér fristaende
drift

2 Anslutningsschema fér Vario-buss-
driften med EC 602-...

Tekniska data

Driftsspanning: 12 V AC

Driftsstrom: max. 250 mA

Typ av kontakt: Slutkontakt 24 V, 2 A
Kopplingstid: 3 sek.

Skyddstyp: IP 54
Omgivningstemperatur:

—20 °C till +55 °C

Konstruktionshojd (mm): 17

Matt (mm) B x Hx D: 99 x 99 x 43

Idrifttagning

Fingerprint modulen FPM 611-... &r
ett passersystem som anvands likaval
i fristdende drift (sjalvstandig anlagg-
ning) som i Siedle Vario-bussen.

| detta system anvands ett inlast
fingeravtryck for att aktivera en
funktion (t.ex. dérréppnare).

I varje driftstyp kan max. 100 del-
tagare (inlasbara anvandarfingrar)
forvaltas.

Vario-buss-drift

| buss-drift utfors inlasningen/
raderingen av fingrar via program-
meringsgranssnittet PRI 602-...,
programmeringsprogrammet

PRS 602-... och en IBM-kompatibel
PC.

Anvandningen och tillvdagagangs-
sattet ar beskrivna i programme-
ringsinstruktionen for EC 602-...

Initiering

Apparaten initieras automatiskt, sa
snart som den matas med spanning.
Nar vanster LED och hoger LED
blinkar omvéaxlande, signalerar detta
uppstarten, som i regel avslutas efter
ca 10 sekunder.

Efter initieringen vaxlar apparaten till
en av tre tillstand:

A) Driftberedskap

B) Inlarningslage

C) Feltillstand

A) Hoger LED (gron) lyser perma-
nent: Uppstart OK; det finns redan
inlarda fingrar: Driftberedskap.

B) Vanster LED (rod) lyser permanent:
Uppstart OK; det finns annu inga
inlarda fingrar: Inldrningslage.

C) Vanster LED (rod) blinkar och
hoger LED (gron) lyser: Uppstart inte
OK (t.ex. fel adress, maskinvaran
defekt): Feltillstand.



Viktiga anvisningar

o Innan du tar FPM 611-... i drift,
stéll in det 6nskade driftlaget.

o Nar du andrar vridomkopplaren for
installningen av driftldget, raderar
detta ALLA redan inlérda fingrar.

e Enstaka administrators-, master-
och anvandarfingrar kan inte
raderas. Administrators- och mas-
terfingrarna kan endast tas bort via
raderingslaget. Under driften kan
anvandarfingrarna dessutom raderas
som grupp eller ALLA tillsammans.

o | vissa fall kan det hénda att ett
finger inte kan lasas in pa grund av
att typiska biometriska egenskaper
saknas. Forsok i sa fall med ett annat
finger. Detta galler forst och framst
barn och &ldre manniskor, hos vilka
det dven kan férekomma att inget
finger identifieras.

3 Driftséatt

» Oppna luckan péa baksidan av
modulen med hjélp av en skruv-
mejsel.

o Stall in 6nskat driftsatt (O till 9)
med vridomkopplaren. N&r énskat
driftsatt ar installt ska luckan sténgas
och modulen ater monteras in.

4 Instéllbara driftsatt:

1 Mastermodus

5 Gruppadministrators-
modus

9 Administratérsmodus

0, 2-4,6-8  Raderingsmodus

Mastermodus
(Kopplingslage 1)

¢ 1 Masterfinger

¢ 100 Anvandarfinger

Gruppadministratérsmodus
(Kopplingslage 5)

¢ 1 Gruppadministratorsfinger

® 5 Gruppmasterfinger

® 100 Anvandarfingrar valfritt
fordelade pé alla grupperna (totalt
max. 100 anvandarfingrar).

Administratérsmodus
(Kopplingslage 9)

e 1 Administratorsfinger
* 5 Masterfinger

® 100 Anvandarfinger

Raderingsmodus
(Kopplingslage 0, 2-4, 6-8)
® Radera alla fingrar

Vilka fingrar finns det?

Vad kan ett finger?

Ett finger kan endast lasas in for
en typ.

Anvandarfinger

e Antal max. 100

 Berattigar till att aktivera funk-

tionerna (t.ex. dérroppnare). Bara
anvandarfingrar kan utlésa denna
kopplingsfunktion.

Masterfinger
® Berattigar till att lasa in
max. 100 anvandarfingrar.

Administratérsfinger
* Antal max. 1

® Berattigar till att l8sa in
max. 5 masterfingrar.

Gruppadministratérsfinger
e Antal max. 1

® Berattigar till att lasa in
max. 5 gruppmasterfingrar.

Gruppmasterfinger

® Antal max. 5

® Berattigar till att lasa in/radera
max. 100 anvandarfingrar fordelade

pa upp till 5 grupper.

Viktiga anvisningar

Dérmed att Ni dven vid ett senare
tillfalle fortfarande har en 6verblick
Over behorigheterna, borde Ni
notera fingrarna och personerna i
den bifogade fingertabellen. Innan

Ni fyller i fingertabellen, kopiera den.

5 Dra fingret korrekt 6ver
sensorn

e For att modulen ska kunna identi-
fiera Ert finger, maste Ni dra fingret
over sensorn for inldsning. Ge akt

pa att rorelsehastigheten, positionen
och det latta trycket &r sa konstanta
som majligt under inldsningen av
fingret.

o Inlasningsforloppet maste paborjas
inom 10 sekunder efter aktiveringen,
eftersom FPM 611-... annars kopplar
tillbaka till drifttillstandet.

¢ \/id avbrott pa mer &n 15 sekunder
kopplas drifttillstandet automatiskt
in. (Time out)

Lasa in ett finger
Allmant tillvdgagangssatt for att ldsa
in ett finger.

Dra fingret 6ver
sensorn.

Hoger LED (gron) blinkar under
ca 3 sek.
Dé lyser véanster LED (rod).

Dra fingret 6ver
sensorn igen.

Hoger LED (gron) blinkar under
ca 3 sek.
Dé lyser vanster LED (rod).

Dra fingret 6ver
sensorn igen.

Hoger LED (gron) blinkar under
ca 3 sek.
Dé lyser hoger LED (gron).

Om det inte gick att fa en tillrackligt
bra bild, blinkar vanster LED (r6d)
snabbt tre ganger. | sa fall, upprepa
forloppet.

29



Masterfinger

| detta lage ar det majligt att lara

in ett masterfinger och maximalt
100 anvéndarfingrar. Det finger som
lasts in forst, blir automatiskt till
masterfinger. Endast masterfingret &r
berattigat att ldra in anvandarfingrar.

1 Stall in driftldge 1. Vanster LED
(rod) lyser. Redo att lasa in master-
fingret.

2 Lasa in ett masterfinger (se Lasa
in ett finger). Hoger LED (gron)
lyser. Inlasningen av masterfingret
lyckades.

3 Dra masterfingret en gang 6ver
sensorn. Vanster LED (rod) lyser.
Redo att lasa in anvandarfingrarna
4 Lasa in ett anvandarfinger (se
Lésa in ett finger). Hoger LED (gron)
lyser. Inldsningen av anvandarfingret
lyckades.

5 Upprepa steg 3 och 4, tills alla
anvandarfingrarna har lasts in.

Administratérsmodus

| detta lage ar det mojligt att lara
in ett administratorsfinger, upp
till fem masterfingrar och upp till
100 anvandarfingrar.

1 Stall in driftldge 9. Vanster LED
(rod) lyser. Redo att lasa in adminis-
tratorsfingret.

2 Lasa in ett administratorsfinger (se
Lésa in ett finger). Hoger LED (gron)
lyser. Inldsningen av administrators-
fingret lyckades.

3 Dra administratorsfingret en gang
over sensorn. Vanster LED (r6d) lyser.
Redo att ldsa in masterfingrarna.

4 Lasa in ett masterfinger (se Lasa
in ett finger). Hoger LED (gron)
lyser. Inlasningen av masterfingret
lyckades.

5 Upprepa steg 3 och 4, tills alla
masterfingrar har lasts in. Eller fort-
satt med anvandarfingrarna.

6 Dra masterfingret en géng 6ver
sensorn. Vanster LED (r6d) lyser.
Redo att ldsa in anvandarfingrarna.
7 Lasa in ett anvéndarfinger (se
Lasa in ett finger). Hoger LED (gron)
lyser. Inlasningen av anvandarfingret
lyckades.
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8 Upprepa steg 6 och 7, tills alla
anvandarfingrarna har lasts in.

Gruppadministratérsmodus

| detta lage ar det mojligt att lara in
ett gruppadministratorsfinger, upp
till fem gruppmasterfingrar och upp
till 100 anvandarfingrar fordelade
valfritt mellan alla grupperna. Totalt
kan maximalt 100 anvandarfingrar
laras in.

1 Stall in driftldge 5. Vanster LED
(rod) lyser. Redo att Idsa in gruppad-
ministratorsfingret.

2 Lasa in ett gruppadministrators-
finger (se Lasa in ett finger). Hoger
LED (gron) lyser. Inldsningen av grup-
padministratorsfingret lyckades.

3 Dra gruppadministratorsfingret en
gang 6ver sensorn. Vanster LED (rod)
lyser. Redo att l&sa in gruppmaster-
fingrarna.

4 Lasa in ett gruppmasterfinger (se
Lasa in ett finger). Hoger LED (gron)
lyser. Inldsningen av gruppmaster-
fingret lyckades.

5 Upprepa steg 3 och 4, tills alla
gruppmasterfingrarna har lasts in.
Eller fortsatt med anvandarfingrarna.
6 Inlarning av en grupp: Dra grupp-
masterfingret en gang over sensorn.
Vanster LED (rod) lyser. Redo att ldsa
in anvéndarfingrarna.

7 Lasa in ett anvandarfinger (se

Lasa in ett finger). Hoger LED (grén)
lyser. Inldsningen av anvandarfingret
lyckades.

8 Upprepa steg 6 och 7, tills alla
anvandarfingrarna har lasts in.

Raderingsmodus

1 Stall in driftldge 0, 2-4, 6-8

2 Vanster LED (r6d) och hoger LED
(gron) blinkar samtidigt snabbt

3 Raderingslaget ar aktivt — leverans-
tillstandet aterstalls

4 Starta sedan om apparaten.

Radering av anvéandarfinger
Enstaka administrators-, master- och
anvandarfingrar kan inte raderas.

Viktigt
Ett finger ska alltid lasas in inom
5 sekunder.

1 Dra masterfingret/administrators-
fingret en gang Gver sensorn. D&
vaxlar apparaten till inlarningslaget.
Vanster LED (rod) lyser permanent.
2 Dra masterfingret/administrators-
fingret annu en gang over sensorn.
Apparaten signalerar att den &r
redo for drift. Hoger LED (grén) lyser
permanent.

3 Dra masterfingret/administrators-
fingret en tredje gang dver sensorn.
Vanster LED (rod) och héger LED
(gron) blinkar samtidigt.

4 Medan bada LED fortfarande
blinkar, dra masterfingret/adminis-
tratorsfingret en fjarde gang over
sensorn.

5 Raderingsforloppet startar. Alla
anvandarfingrar, som ar grupperade
under masterfingret/administratérs-
fingret, raderas.

6 Nar raderingsforloppet har avslu-
tats, véxlar apparaten tillbaka till
driftberedskapen: Héger LED (gron)
lyser permanent.



6 Modulbeskrivning
a Vénster LED (r6d)
b Héger LED (grén)

LED-indikeringar

Betydelse

Initiering

Vanster LED (r6d) och hoger LED (gron)
blinkar omvaxlande

Spanningen har kopplats in och apparaten initieras

Lara in

Vanster LED (rod) lyser

Modulen &r redo att lasa in ett finger

Alla LED fran

Fingeridentifiering pagar

Hoger LED (grén) blinkar under 3 sek.

Fingret identifierades

Vanster LED (r6d) blinkar under 3 sek.

Fingret identifierades inte

Vanster LED (réd) och héger LED (gron)
blinkar samtidigt snabbt

Bilden av fingret &r inte tillrackligt bra.
Upprepa inlarningsforloppet.

Hoger LED (grén) blinkar under 3 sek.

Inlarningsférloppet avslutades med framgang

Vanster LED (rdd) blinkar under 3 sek.

Inlarningsforloppet lyckades inte och avbryts (time out,

fingret ar redan kant, olika fingrar anvands osv.)

Raderingslége (via adressomkopplaren)

Vanster LED (r6d) och hoger LED (gron)
blinkar samtidigt snabbt

Raderingsldget ar aktivt — leveranstillstandet aterstalls

Radera ett anvandarfinger (under driften)

Vénster LED (réd) och héger LED (gron)
blinkar samtidigt snabbt

Raderingslaget ar aktivt — alla anvandarfingrar eller
anvandarfingrarna i en grupp raderas

Normal drift

Hoger LED (gron) lyser

Normalt drifttillstdnd: Apparaten &r redo for drift och kan

identifiera minst ett finger

Alla LED fran

Fingeridentifiering pagar

Hoger LED (gron) blinkar under 3 sek.

Fingret identifierades: Tilltrade

Vanster LED (r6d) blinkar under 3 sek.

Fingret identifierades inte: Inget tilltrade

Vanster LED (réd) blinkar snabbt

FPM ar sparrad, eftersom ett obehorigt finger lstes in flera

ganger efter varandra. Spérrningen kan hévas genom att lasa
in ett behdrigt finger tva ganger (drifttillstand). Efter 1 minut

upphavs sparrningen automatiskt.

Fel

Vanster LED (r6d) blinkar och héger LED (grén)
lyser

Allmént felmeddelande
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Espafiol

Aplicacion

Maodulo de huella dactilar con led
de funcién para sistema de control
de acceso

Apto para:

® Funcionamiento en modo auto-
nomo.

® Operar con el controlador de
entrada EC 602-...

Programacion a través de PRI 602-...
o PRI 602-... USBy PRS 602-...

Tension eléctrica

/N

La integracion, montaje y los tra-
bajos de servicio en aparatos eléc-
tricos deben ser realizados exclusiva-
mente por electricistas
especializados.

Material de cables

Para la instalacion pueden emplearse
cables de telecomunicacion o cables
de corriente débil:

J-Y(St)Y  Cables trenzados por

pares, apantallados

A2Y(St)2Y Cable de puesta a tierra
para telecomunicacion

Alcance

La red de cables tendidos en todo

el bus Vario no debe rebasar una
extension de 2000 m.

La resistencia de bucle (conductor de
ida y vuelta entre unidad funcional y
unidad de control) no debe rebasar
20 ohmios.

Con un didmetro de hilo de 0,8 mm,
el alcance entre el transformador y el
FPM estd limitado a 130 m.

La alimentacion eléctrica de los
componentes del bus Vario se realiza
mediante un transformador inde-
pendiente TR 602-...

Hay que asegurarse de que, para
una intensidad absorbida méxima
en cada dispositivo, la tensién de ali-
mentacion no caiga en ningln caso
por debajo de 9 V AC.
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Funciones de los bornes

bv, cv Tensién de alimentacion
12V AC

Da, Db Bus Vario

S1,S2 Contacto de cierre
24V, 2 A

Instalacion

1 Esquema de conexion para el fun-
cionamiento auténomo

2 Esquema eléctrico para el fun-
cionamiento del bus Vario con
EC602-...

Caracteristicas técnicas

Tensién de servicio: 12 V AC
Intensidad de empleo: méx. 250 mA
Tipo de contactos: Contacto normal-
mente abierto 24V, 2 A

Tiempo de actuacién: 3 s

Grado de proteccién: IP 54
Temperatura ambiente:

—20 °C hasta +55 °C

Altura de montaje (mm): 17
Dimensiones (mm) An x Al x Pr:

99 x99 x 43

El médulo de huellas dactilares

FPM 611-... es un sistema de control
de accesos que se utiliza tanto en el
funcionamiento auténomo (sistema
independiente) como en el bus Vario
de Siedle.

En este sistema se utiliza la lectura
de una huella dactilar para controlar
una funcién (p. ej., abrepuertas).

En cada modo de funcionamiento
se pueden administrar hasta max.
100 abonados (dedos de usuario
legibles).

Modo con bus Vario

En el funcionamiento a través de
bus, la lectura/borrado de los dedos
se realiza a través de la interfaz de
programacion PRI 602-..., el soft-
ware de programacion PRS 602-...y
un PC compatible IBM.

El manejo y el procedimiento se
describen en las instrucciones de
programacién de la EC 602-...

Puesta en servicio

Inicializacion

El aparato se inicializa automati-
camente en cuanto dispone de
tension. Los LED izquierdo y derecho
que parpadean de manera alterna
sefalizan el arranque, que normal-
mente termina después de unos

10 segundos.

Después de la inicializacion, el
aparato cambia a uno de los tres
estados:

A) Listo para el funcionamiento

B) Modo de aprendizaje automético
C) Estado de error

A) El LED derecho (verde) se
enciende de forma permanente:
arranque OK; ya se ha producido el
aprendizaje automatico de dedos:
listo para el funcionamiento.

B) EI LED izquierdo (rojo) se enciende
de forma permanente:

arranque OK; todavia no se ha pro-
ducido el aprendizaje automatico

de dedos: modo de aprendizaje
automatico.

C) El LED izquierdo (rojo) parpadea y
el LED derecho (verde) se enciende:
arranque fallido (p. ej., direccion
incorrecta, defecto de hardware):
estado de error.

Indicaciones importantes

¢ Antes de poner en servicio el
mddulo de huellas dactilares

FPM 611-..., establezca el modo de
funcionamiento deseado.

e Si ajusta el selector giratorio para
establecer el modo de funciona-
miento, se borraran siempre TODOS
los dedos previamente aprendidos.
* No se puede borrar de forma
individual un dedo de administrador,
maestro y usuario. Los dedos de
administrador y maestro solo se
pueden borrar usando el modo de
eliminacién. Los dedos de usuario
también se pueden borrar durante
el funcionamiento como grupo o
TODOS juntos.

 En algunos casos puede suceder
gue un dedo no se pueda leer
debido a una falta de propiedades



biométricas. En tal caso, probar con
otro dedo. Esto afecta principal-
mente a los nifos y a los ancianos, a
los que incluso puede que no se les
reconozca ningun dedo.

3 Modo de funcionamiento

e Abrir la tapa articulada del lado
posterior del modulo con ayuda de
un destornillador.

o Ajustar el modo de funciona-
miento deseado (entre 0y 9) en el
selector giratorio. Después de haber
ajustado el modo de funcionamiento
deseado, cerrar la tapa y volver a
montar el médulo.

4 Modos de funcionamiento
configurables:

1 Modo maestro

5 Modo Administrador
de grupo

9 Modo Administrador

0, 2-4, 6-8 Modo de borrado

Modo maestro

(Posicion de interruptor 1)
¢ 1 Dedo de maestro

* 100 Dedo de usuario

Modo Administrador de grupo
(Posicion de interruptor 5)

¢ 1 Dedo de administrador de grupo
¢ 5 Dedo de maestro de grupo

* 100 Dedos de usuario distribuidos
arbitrariamente por todos los grupos
(méaximo 100 dedos de usuario en
total).

Modo Administrador
(Posicion de interruptor 9)
¢ 1 Dedo de administrador
¢ 5 Dedo de maestro

® 100 Dedo de usuario

Modo de borrado
(Posicion de interruptor 0, 2-4, 6-8)
e Borrar todos los dedos

Qué dedos hay?

Qué puede hacer un dedo?
Cada dedo se puede leer para un
solo tipo.

Dedo de usuario

e Cantidad max. 100

* Autorizado a activar la funcién
(p. €. abrepuertas). Solo los dedos
de usuario pueden activar esta fun-
cion de conmutacion.

Dedo de maestro
® Autorizado a leer un maximo de
100 dedos de usuario.

Dedo de administrador

e Cantidad max. 1

e Autorizado a leer un maximo de
5 dedos de maestro.

Dedo de administrador de grupo
e Cantidad max. 1

¢ Autorizado a leer un maximo de

5 dedos de maestro de grupo.

Dedo de maestro de grupo

e Cantidad max. 5

e Autorizado a leer/borrar un
maximo de 100 dedos de usuario
distribuidos en hasta 5 grupos.

Indicaciones importantes

Para posteriormente poder tener
todavia una vision sindptica de las
autorizaciones concedidas, deberfan
anotarse en la tabla de dedos que
se adjunta los dedos y las personas
correspondientes. Antes de rellenar
la tabla, copie la tabla de dedos de
manera acorde.

5 Pasar el dedo correctamente
por encima del sensor

e Para que el mddulo pueda reco-
nocer su dedo, debe pasar el dedo
por encima del sensor para su
lectura. Asegurese de que durante
la lectura del dedo, la velocidad, la
orientacion vy la ligera presion de
contacto sean lo mas constantes
posibles.

® | a operacion de lectura debe
iniciarse dentro de un margen de
10 segundos a partir de la acti-
vacién, ya que, de lo contrario, el

FPM 611-... vuelve a pasar al estado
de servicio.

e Las interrupciones de mas de

15 segundos. provocan automa-
ticamente el cambio al estado de
servicio. (Rebasamiento del limite de
tiempo)

Lectura de dedos
Proceso general para la lectura de
un dedo.

Pasar el dedo por el
Sensor.

El LED derecho (verde) parpadea
durante aprox. 3 segundo.

A continuacién, se enciende el LED
izquierdo (rojo).

Pasar de nuevo el
dedo por el sensor.

El LED derecho (verde) parpadea
durante aprox. 3 segundo.

A continuacion, se enciende el LED
izquierdo (rojo).

Pasar de nuevo el
dedo por el sensor.

El LED derecho (verde) parpadea
durante aprox. 3 segundos.

A continuacioén, se enciende el LED
derecho (verde).

Si no se ha podido obtener una
imagen suficientemente buena, el
LED izquierdo (rojo) parpadea tres
veces rapidamente. En tal caso,
repetir el proceso.

Dedo de maestro

En este modo se pueden aprender
automdaticamente un dedo de
maestro y maximo 100 dedos de
usuario. El primer dedo que se lea se
convertird automaticamente en dedo
de maestro. Solo el dedo de maestro
est4 autorizado a aprender automa-
ticamente los dedos de usuario.
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1 Establecer el modo de servicio 1.
El LED izquierdo (rojo) se enciende.
Listo para la lectura del dedo de
maestro.

2 Leer el dedo de maestro (véase
Lectura de dedos). El LED derecho
(verde) se enciende. El dedo de
maestro se ha leido de forma valida.
3 Pasar una vez el dedo de maestro
por el sensor. El LED izquierdo (rojo)
se enciende. Listo para la lectura del
dedo de usuario

4 |eer el dedo de usuario (véase
Lectura de dedos). El LED derecho
(verde) se enciende. El dedo de
usuario se ha leido de forma valida.
5 Repetir los pasos 3y 4 hasta que
se hayan leido todos los dedos de
usuario.

Modo Administrador

En este modo se puede aprender
automdticamente un dedo de
administrador, hasta cinco dedos
de maestro y hasta 100 dedos de
usuario.

1 Establecer el modo de servicio 9.
El LED izquierdo (rojo) se enciende.
Listo para la lectura del dedo de
administrador.

2 Leer el dedo de administrador
(véase Lectura de dedos). El LED
derecho (verde) se enciende. El dedo
de administrador se ha leido de
forma valida.

3 Pasar una vez el dedo de adminis-
trador por el sensor. EI LED izquierdo
(rojo) se enciende. Listo para la lec-
tura del dedo de maestro.

4 |eer el dedo de maestro (véase
Lectura de dedos). El LED derecho
(verde) se enciende. El dedo de
maestro se ha leido de forma valida.
5 Repetir los pasos 3y 4 hasta que
se hayan leido todos los dedos de
maestro. O continuar con los dedos
de usuario.

6 Pasar una vez el dedo de maestro
por el sensor. El LED izquierdo (rojo)
se enciende. Listo para la lectura del
dedo de usuario.

7 Leer el dedo de usuario (véase
Lectura de dedos). El LED derecho
(verde) se enciende. El dedo de
usuario se ha leido de forma valida.
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8 Repetir los pasos 6 y 7 hasta que
se hayan leido todos los dedos de
usuario.

Modo Administrador de grupo
En este modo se puede aprender
automdticamente un dedo de
administrador de grupo, hasta cinco
dedos de maestro de grupo y hasta
100 dedos de usuario, distribuidos
arbitrariamente por todos los
grupos. En total se pueden aprender
automdticamente un maximo de
100 dedos de usuario.

1 Establecer el modo de servicio 5.
El LED izquierdo (rojo) se enciende.
Listo para la lectura del dedo de
administrado de grupo.

2 Leer el dedo de administrador de
grupo (véase Lectura de dedos). El
LED derecho (verde) se enciende. El
dedo de administrador de grupo se
ha leido de forma valida.

3 Pasar una vez el dedo de adminis-
trador de grupo por el sensor. El LED
izquierdo (rojo) se enciende. Listo
para la lectura del dedo de maestro
de grupo.

4 Leer el dedo de maestro de grupo
(véase Lectura de dedos). El LED
derecho (verde) se enciende. El dedo
de maestro de grupo se ha leido de
forma valida.

5 Repetir los pasos 3y 4 hasta que
se hayan leido todos los dedos de
maestro de grupo. O continuar con
los dedos de usuario.

6 Aprendizaje automdtico de un
grupo: pasar una vez el dedo de
maestro de grupo por el sensor. El
LED izquierdo (rojo) se enciende.
Listo para la lectura del dedo de
usuario.

7 Leer el dedo de usuario (véase
Lectura de dedos). El LED derecho
(verde) se enciende. El dedo de
usuario se ha leido de forma valida.
8 Repetir los pasos 6 y 7 hasta que
se hayan leido todos los dedos de
usuario.

Modo de borrado

1 Establecer el modo de servicio
0, 2-4, 6-8

2 El LED izquierdo (rojo) y el LED
derecho (verde) parpadean al mismo
tiempo rapidamente

3 Modo de eliminacién activo: se
esta estableciendo el estado de
entrega

4 A continuacion, reiniciar el apa-
rato.

Borrar dedos de usuario

No se puede borrar de forma indi-
vidual un dedo de administrador,
maestro y usuario.

Importante
Leer el dedo siempre en un plazo de
5 segundos.

1 Pasar una vez el dedo de maestro/
administrador por el sensor. El
aparato cambia entonces al modo
de aprendizaje automatico. El LED
izquierdo (rojo) se enciende de
forma permanente.

2 Pasar una segunda vez el dedo

de maestro/administrador por el
sensor. El aparato sefaliza que esta
listo para el funcionamiento. El LED
derecho (verde) se enciende de
forma permanente.

3 Pasar una tercera vez el dedo de
maestro/administrador por el sensor.
EI LED izquierdo (rojo) y el LED
derecho (verde) parpadean al mismo
tiempo.

4 Mientras ambos LED siguen parpa-
deando, pasar el dedo de maestro/
administrador una cuarta vez por

el sensor.

5 El proceso de eliminacién se inicia.
Se eliminan todos los dedos de
usuario agrupados bajo el dedo de
maestro/administrador.

6 Una vez completado el proceso
de eliminacion, el aparato vuelve a
estar listo para el funcionamiento: el
LED derecho (verde) se enciende de
forma permanente.



6 Descripcion del médulo
a LED izquierdo (rojo)
b LED derecho (verde)

LEDs indicadores

Significado

Inicializacion

EI LED izquierdo (rojo) y el LED derecho (verde)
parpadean alternativamente

Se ha establecido la tension y se va a inicializar el aparato

Aprendizaje automatico

El LED izquierdo (rojo) se enciende

El médulo estd listo para la lectura de un dedo

Todos los LED apagados

Se procesa la deteccion de dedos

EI LED derecho (verde) parpadea 3 segundos

se ha identificado el dedo

El LED izquierdo (rojo) parpadea 3 segundos

no se ha identificado el dedo

EI LED izquierdo (rojo) y el LED derecho (verde)
parpadean al mismo tiempo rapidamente

La imagen del dedo no es lo suficientemente buena.
Repetir el proceso de aprendizaje automatico.

El LED derecho (verde) parpadea 3 segundos

Proceso de aprendizaje automatico finalizado con éxito

El LED izquierdo (rojo) parpadea 3 segundos

El proceso de aprendizaje automatico no ha tenido éxito y se
ha interrumpido (timeout, dedo ya conocido, se han utilizado
dedos distintos, etc.)

Modo de eliminacion
(sobre el interruptor de direccion)

EI' LED izquierdo (rojo) y el LED derecho (verde)
parpadean al mismo tiempo rapidamente

Modo de eliminacién activo: se esta estableciendo el estado
de entrega

Borrar dedo de usuario (en funcionamiento)

EI LED izquierdo (rojo) y el LED derecho (verde)
parpadean al mismo tiempo rapidamente

Modo de eliminacién activo: se borran todos los dedos de
usuario o los dedos de usuario de un grupo

Funcionamiento normal

El LED derecho (verde) se enciende

Estado de funcionamiento normal: el aparato estd listo para
funcionar y reconoce al menos un dedo

Todos los LED apagados

Se procesa la deteccion de dedos

EI LED derecho (verde) parpadea 3 segundos

Dedo reconocido: acceso

EI LED izquierdo (rojo) parpadea 3 segundos

Dedo no reconocido: sin acceso

El LED izquierdo (rojo) parpadea rapidamente

El mddulo de huellas dactilares FPM esté4 bloqueado porque
se ha leido varias veces seguidas un dedo no autorizado.

El bloqueo puede eliminarse leyendo dos veces un dedo
autorizado (estado de funcionamiento). El bloqueo se elimina
automaticamente después de 1 minuto.

Error

El LED izquierdo (rojo) parpadea y el LED derecho

(verde) se enciende

Mensaje de error general
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Polski

Zastosowanie

Modut czytnika linii papilarnych jako
system kontroli dostepu z o$wietle-
niem funkcyjnym LED.

Nadaje sie do:

o trybu eksploatacji Stand-Alone

e eksploatacja z kontrolerem wejscia
EC 602-...

Programowanie za pomoca

PRI 602-... USB lub PRI 602-... i

PRS 602-...

Napiecie elektryczne

Whbudowanie, montaz i prace serwi-
sowe na urzadzeniach elektrycznych
moze wykonywac jedynie upraw-
niony elektryk.

Przewody instalacyjne

Do instalacji mozna wykorzystac¢
przewody telekomunikacyjne lub
stabopradowe:

J-Y(St)Y  Przewody typu para

skrecona, ekranowane

A2Y(St)2Y Kabel telekomunikacyjny
w ziemi

Zasieg

Sie¢ przewodow utozona przy
wykonywaniu magistrali Vario nie
powinna przekracza¢ 2000 m.
Rezystancja petli (przewod dopro-
wadzajacy i powracajacy pomiedzy
modutem funkcyjnym i jednostka
sterujaca) nie moze przekroczy¢
20 omow.

Zasieg miedzy transformatorem i
czytnikiem FPM jest ograniczony do

130 m przy przekroju zyt przewodow

0,8 mm.

Zasilanie napieciem sktadnikéw
magistrali Vario-Bus odbywa sie za
pomoca osobnego transformatora
TR 602-...

Nalezy zapewni¢, zeby napiecie
zasilajace na kazdym urzadzeniu
przy maksymalnym poborze pradu
w zadnym momencie nie spadto
ponizej 9 V AC.
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Podtaczenie zaciskow

by, cv Napiecie zasilania
12V AC
Da, Db Magistrala Vario
S1,S2 Zestyk zwierny 24V, 2 A
Instalacja

1 Schemat pofaczeri do pracy samo-
dzielnej (stand-alone)

2 Schemat pofaczen do eksploatagji
magistrali Vario z EC 602-...

Dane techniczne

napiecie robocze: 12 V AC
prad roboczy: maks. 250 mA
typ styku: zestyk zwierny 24V, 2 A
czas przetaczania: 3 sek.
stopien ochrony: IP 54
temperatura otoczenia:

-20°C do +55 °C

Wysokos$¢ montazu (mm): 17
wymiary (mm) szer. X wys. x gt.:
99 x99 x43

Uruchomienie

Modut czytnika odciskéw palcow
FPM 611-... to system kontroli
dostepu, ktory jest stosowany w
trybie stand alone (instalacja samo-
dzielna) oraz w magistrali Vario
Siedle.

System ten wykorzystuje wczytany
odcisk palcdéw do zataczania funkgji
(np. elektrozaczep drzwiowy).
Mozliwe jest zarzadzanie w kazdym
trybie pracy maksymalnie 100
uczestnikami (mozliwe do wczytania
palce uzytkownikow).

Tryb magistrali Vario

W trybie pracy z magistrala wczyty-
wanie/usuwanie odciskow palcéw
odbywa sie za pomoca interfejsu
programowania PRI 602-..., opro-
gramowania programujacego

PRS 602-... i komputera PC kompa-
tybilnego z systemem IBM. Obstuga
i procedury robocze zostaty opisane
w instrukcji programowania modutu
EC 602-...

Inicjalizacja

Urzadzenie uruchamia sie automa-
tycznie po doprowadzeniu napiecia.
Migajace na zmiane diody LED lewe
i prawe sygnalizuja rozruch, kon-
czacy sie z reguty po mniej wiecej
10 sekundach.

Po uruchomieniu urzadzenie prze-
chodzi w jeden z trzech stanow:
A) Gotowos¢ do pracy

B) Tryb uczenia

C) Stan btedu

A) Dioda LED prawa (zielona) swieci
ciagle: Rozruch OK; nauczono juz
odczytu palcow: Gotowos¢ do pracy.

B) Dioda LED lewa (czerwona) $wieci
ciagle:

Rozruch OK; nie nauczono jeszcze
odczytu zadnych palcow: Tryb
uczenia.

C) Dioda LED lewa (czerwona) miga
i dioda LED prawa (zielona) $wieci:

Niewtasciwy rozruch (np. nieprawi-
dtowy adres, uszkodzenie sprzetu):

Stan bfedu.



Wazne wskazéwki

 Przed uruchomieniem modutu
czytnika odciskéw palcow 611-...
ustawic¢ zadany tryb pracy.

o Przestawienie przetacznika obro-
towego do ustawiania trybu pracy
zawsze powoduje skasowanie
WSZYSTKICH juz nauczonych
palcow.

¢ Nie mozna usuna¢ pojedynczych
palcéw administratora, gtéwnych i
uzytkownika. Palce administratora

i gtéwne moga by¢ usuwane tylko
w trybie kasowania. Palce uzytkow-
nikéw moga by¢ réwniez ponadto
kasowane w trybie grupy lub
WSZYSTKIE razem.

* W pojedynczych przypadkach
moze sie zdarzy¢, ze palca nie da sie
wczyta¢ ze wzgledu na brak cech
biometrycznych. W takim przypadku

nalezy sprébowac uzyc innego palca.

Dotyczy to gtownie dzieci i 0s6b
starszych, u ktérych palce moga nie
zostac rozpoznane.

3 Tryb pracy

o Otworzy¢ klape z tytu modutu za
pomoca $rubokreta.

e Ustawic zadany tryb roboczy

(0 do 9) na przetaczniku obrotowym.
Po ustawieniu zadanego trybu robo-
czego zamknac klape i ponownie
zamontowa¢ modut.

4 Mozliwe do ustawienia tryby
pracy:

1 Tryb mastera

5 Tryb administratora
grupy

9 Tryb administratora

0, 2-4, 6-8 Tryb usuwania

Tryb mastera

(Potozenie przetacznika 1)

e 1 Odcisk palca mastera

® 100 Odcisk palca uzytkownika

Tryb administratora grupy
(Potozenie przetacznika 5)

¢ 1 Odcisk palca administratora
grupy

¢ 5 Odcisk palca mastera grupy

® 100 Palce uzytkownikéw dowolnie

rozdzielone do wszystkich grup
(maks. 100 palcow uzytkownikow
facznie).

Tryb administratora
(Potozenie przetacznika 9)

e 1 Odcisk palca administratora
e 5 Odcisk palca mastera

® 100 Odcisk palca uzytkownika

Tryb usuwania
(pozycja przetacznika 0, 2-4, 6-8)
o Kasowanie wszystkich palcéw

Jakie rodzaje odciskéw palcow
wystepuja?

Co mozna zrobi¢ odciskiem
palca?

Kazdy palec mozna wczytywac tylko
dla jednego rodzaju.

Odcisk palca uzytkownika

e Liczba maks. 100

* Uprawniony do zataczania funkgji
(np. elektrozaczepu drzwiowego).
Tylko palce uzytkownikéw moga
zataczy¢ te funkcje przetaczania.

Odcisk palca mastera
¢ Uprawniony do wczytywania
maks. 100 palcéw uzytkownikow.

Odcisk palca administratora
o Liczba maks. 1

e Uprawniony do wczytywania
maks. 5 palcow gtownych.

Odcisk palca administratora
grupy

o Liczba maks. 1

e Uprawniony do wczytywania
maks. 5 palcdw gtownych grupo-
wych.

Odcisk palca mastera grupy

o Liczba maks. 5

e Uprawniony do wczytywania/kaso-
wania maks. 100 palcow uzytkow-
nikéw rozdzielnych na do 5 grup.

Wazne wskazéwki

Aby mozna byto dysponowac pod-
gladem uprawnien takze w pdzniej-
szym czasie, nalezy zanotowac palce
i osoby w zataczonej tabeli palcow.
Przed wypetnieniem nalezy tabele

palcéw odpowiednio skopiowac.

5 Prawidfowo przeciggnac palec
nad czujnikiem

® \W celu rozpoznania palca przez
modut nalezy przeciagnac palec nad
czujnikiem i wczyta¢ do systemu.
Uwaza¢, aby podczas wczytywania
odcisku palca predkos¢ ruchu,
potozenie i lekki docisk palca byty w
miare mozliwosci state.

® Proces wczytywania musi by¢
rozpoczety w ciagu 10 sekund od
chwili aktywacji, w przeciwnym razie
modut FPM 611-... przetaczy sie z
powrotem do stanu pracy.

® Przerwy trwajace dtuzej niz

15 sekund powoduja automa-
tyczne przetaczenie do stanu pracy.
(Nastepuje przekroczenie czasu -
timeout)

Wczytywanie palcow
Ogolna procedura wczytywania
palca.

Przeciagnac palec
przez czujnik.

Dioda LED prawa (czerwona) miga
przez mniej wiecej 3 s.

Nastepnie swieci sie dioda LED lewa
(czerwona).

Przeciagnac
ponownie palec
przez czujnik.

Dioda LED prawa (czerwona) miga
przez mniej wiecej 3 s.

Nastepnie swieci sie dioda LED lewa
(czerwona).

Przeciggnac
ponownie palec
przez czujnik.

Dioda LED prawa (czerwona) miga
przez mniej wiecej 3 s.

Nastepnie Swieci sie dioda LED
prawa (zielona).

Jesli nie mozna byto uzyskac¢ wystar-
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czajaco dobrego obrazu, dioda
LED lewa (czerwona) bedzie migac¢
szybko trzy razy. W takim wypadku
powtdrzy¢ procedure.

Odcisk palca mastera

W tym trybie mozna nauczy¢
odczytu palca gtéwnego i maksy-
malnie 100 palcow uzytkownikow.
Pierwszy wczytany palec automa-
tycznie staje sie palcem gtéwnym.
Tylko palec gtéwny jest uprawniony
do nauczania odczytu palcéw uzyt-
kownikéw.

1 Ustawi¢ tryb pracy 1. Dioda LED
lewa (czerwona) $wieci. Gotowy do
wczytywania palca gtéwnego.

2 Wczytac palec gtéwny (patrz
Wczytywanie palcéw). Dioda LED
prawa (zielona) Swieci. Palec gtéwny
zostat wezytany pomysinie.

3 Przeciggnac palec gtowny jeden
raz przez czujnik. Dioda LED lewa
(czerwona) swieci. Gotowy do wczy-
tywania palcéw uzytkownikow

4 \Wczytac palec uzytkownika (patrz
Wczytywanie palcéw). Dioda LED
prawa (zielona) Swieci. Palec uzyt-
kownika zostat wczytany pomyslinie.
5 Powtarzac kroki 3 i 4 do momentu
wczytania wszystkich palcdw uzyt-
kownikéw.

Tryb administratora

W tym trybie mozna nauczy¢
odczytu jednego palca administra-
tora, do pieciu palcdw gtéwnych i do
100 palcow uzytkownikow.

1 Ustawi¢ tryb pracy 9. Dioda LED
lewa (czerwona) $wieci. Gotowy do
wczytywania palca administratora.
2 Wczytac palec administratora
(patrz Wczytywanie palcow). Dioda
LED prawa (zielona) Swieci. Palec
administratora zostat wczytany
pomysinie.

3 Przeciaggnac palec administratora
jeden raz przez czujnik. Dioda LED
lewa (czerwona) $wieci. Gotowy do
wczytywania palcow gtéwnych.

4 \Wczytac palec gtéwny (patrz
Wczytywanie palcéw). Dioda LED
prawa (zielona) Swieci. Palec gtéwny
zostat wezytany pomysinie.
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5 Powtarzac kroki 3 i 4 do momentu
wczytania wszystkich palcéw gtow-
nych. Ewentualnie kontynuowac z
uzyciem palcoéw uzytkownikdw.

6 Przeciagnac palec gtowny jeden
raz przez czujnik. Dioda LED lewa
(czerwona) swieci. Gotowy do wczy-
tywania palcéw uzytkownikow.

7 Wczytac palec uzytkownika (patrz
Wczytywanie palcéw). Dioda LED
prawa (zielona) Swieci. Palec uzyt-
kownika zostat wczytany pomysinie.
8 Powtarzac kroki 6 i 7 do momentu
wczytania wszystkich palcodw uzyt-
kownikoéw.

Tryb administratora grupy

W tym trybie mozna nauczy¢
odczytu jednego palca admini-
stratora grupy, do pieciu palcow
gtéwnych grupowych i do 100
palcow uzytkownikéw z dowolnym
podziatem na wszystkie grupy.
tacznie mozna nauczy¢ odczytu
maksymalnie 100 palcow uzytkow-
nikow.

1 Ustawic tryb pracy 5. Dioda LED
lewa (czerwona) Swieci. Gotowy do
wczytywania palca administratora
grupy.

2 Wczytac palec administratora
grupy (patrz Wczytywanie palcow).
Dioda LED prawa (zielona) Swieci.
Palec administratora grupy zostat
wczytany pomysinie.

3 Przeciaggnac palec administratora
grupy jeden raz przez czujnik. Dioda
LED lewa (czerwona) $wieci. Gotowy
do wczytywania palcdw gtownych
grupowych.

4 \Wczytac palce gtowne grupowe
(patrz Wczytywanie palcow). Dioda
LED prawa (zielona) swieci. Palec
gtéwny grupowy zostat wczytany
pomysinie.

5 Powtarzac kroki 3 i 4 do momentu
wczytania wszystkich palcow
gtéwnych grupowych. Ewentualnie
kontynuowac z uzyciem palcow
uzytkownikéw.

6 Uczenie jednej grupy: Przeciagnac
palec gtéwny grupowy jeden raz
przez czujnik. Dioda LED lewa (czer-
wona) $wieci. Gotowy do wczyty-
wania palcéw uzytkownikow.

7 Wczytac palec uzytkownika (patrz
Woczytywanie palcéw). Dioda LED
prawa (zielona) $wieci. Palec uzyt-
kownika zostat wczytany pomysinie.
8 Powtarzac kroki 6 i 7 do momentu
wczytania wszystkich palcodw uzyt-
kownikoéw.

Tryb usuwania

1 Ustawi¢ tryb pracy 0, 2-4, 6-8

2 Dioda LED lewa (czerwona) i dioda
LED prawa (zielona) migaja szybko
jednoczesnie

3 Tryb kasowania aktywny — stan
dostawy jest generowany

4 Nastepnie urzadzenie uruchamia
sie ponownie.

Usuwanie odcisku palca uzyt-
kownika

Nie mozna usuna¢ pojedynczych
palcéw administratora, gtéwnych i
uzytkownika.

Wazne
Palce nalezy zawsze wczytywac w
ciagu 5 sekund.

1 Przeciagnac palec gtéwny/admi-
nistratora jeden raz przez czujnik.
Nastepnie urzadzenie przechodzi

do trybu uczenia. Dioda LED lewa
(czerwona) $wieci ciagle.

2 Przeciagna¢ palec gtéwny/admi-
nistratora drugi raz przez czujnik.
Urzadzenie sygnalizuje gotowos¢
do pracy. Dioda LED prawa (zielona)
Swieci ciagle.

3 Przeciagnac palec gtowny/admi-
nistratora trzeci raz przez czujnik.
Dioda LED lewa (czerwona) i dioda
LED prawa (zielona) migaja jedno-
czednie.

4 Poki obie diody LED migaja, prze-
ciagnac palec gtéwny/administratora
czwarty raz przez czujnik.

5 Rozpoczyna sie proces kasowania.
Wszystkie palce uzytkownikow zgru-
powane jako palec gtéwny/admini-
stratora zostana usuniete.

6 Po zakorczeniu procesu kaso-
wania urzadzenie powraca do goto-
wosci do pracy: Dioda LED prawa
(zielona) $wieci ciagle.



6 Opis modufu
a Dioda LED lewa (czerwona)
b Dioda LED prawa (zielona)

Wskazniki diodowe (LED)

Znaczenie

Inicjalizacja

Dioda LED lewa (czerwona) i dioda LED prawa
(zielona) migaja na zmiane

Doprowadzono napiecie i nastepuje uruchomienie urzadzenia

Uczenie

Dioda LED lewa (czerwona) $wieci

Modut jest gotowy do wczytania odcisku palca

Wszystkie diody LED zgaszone

trwa przetwarzanie rozpoznanego odcisku palca

Dioda LED prawa (zielona) miga przez 3 s.

odcisk palca zostat rozpoznany

Dioda LED lewa (czerwona) miga przez 3's.

odcisk palca nie zostat rozpoznany

Dioda LED lewa (czerwona) i dioda LED prawa
(zielona) migaja szybko jednoczesnie

Brak wystarczajaco dobrego obrazu palca.
Powtorzy¢ proces uczenia.

Dioda LED prawa (zielona) miga przez 3 s.

Proces uczenia zakofczony pomyslnie

Dioda LED lewa (czerwona) miga przez 3 s.

Proces uczenia nie powiodt sie i zostanie przerwany (limit czasu,
palce juz znane, stosowane rozne palce itd.)

Tryb kasowania (za pomoca przetacznika
adresowego)

Dioda LED lewa (czerwona) i dioda LED prawa
(zielona) migaja szybko jednoczesnie

Tryb kasowania aktywny — stan dostawy jest generowany

Kasowanie palcéw uzytkownikéw (w trakcie

pracy)

Dioda LED lewa (czerwona) i dioda LED prawa
(zielona) migaja szybko jednoczesnie

Aktywny tryb kasowania — kasowanie wszystkich palcow uzyt-
kownikéw lub grupy

Normalna praca

Dioda LED prawa (zielona) $wieci

Normalny tryb pracy: Urzadzenie jest gotowe do pracy i rozpo-
znaje co najmniej jeden palec

Wszystkie diody LED zgaszone

trwa przetwarzanie rozpoznanego odcisku palca

Dioda LED prawa (zielona) miga przez 3 s.

Wykryto palce: Dostep

Dioda LED lewa (czerwona) miga przez 3 s.

Nie rozpoznano palca: Brak dostepu

Dioda LED lewa (czerwona) miga szybko

Modut czytnika odciskow palcdw jest zablokowany, poniewaz
kilka razy wczytano nieuprawniony palec. Blokade mozna usunac
poprzez dwukrotne wczytanie uprawnionego palca (tryb pracy).
Blokada zostanie automatycznie usunieta po 1 minucie.

Btad

Dioda LED lewa (czerwona) miga i dioda LED
prawa (zielona) $wieci

Ogdlny komunikat o btedzie
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pycckumn

O6nacTb NPUMEHEHUSA

Mogynb yCTponcTBa AN1A CHUTbIBAHUA
OTNeYaTKoB NasbLeB B KayecTse
CUCTeMbI yNpaBieHua JOCTYNOM C
YHKLMOHANbHBIM CBETOANOLOM.
MpumeHsaeTca ana:

© ABTOHOMHOW YCTaHOBKM

® DKcniyaTauma ¢ KOHTPOIIEPOM
Bxoga EC 602-...
MporpaMmypoBaHue NPOV3BOANTCA
¢ nomotypto PRI 602-... USB nnn
PRI'602-... n PRS 602-...

3]19KTPVI"IeCKOE HanpAaxeHwue

BcTpauBaHyie, MOHTaX 1 06CyXu-
BaHve 31eKTponprbopoB paspelia-
€TCA BbIMOSHATL TOMbKO KBANNULM-
POBaHHbIM 311EKTPYKaM.

MaTepuan gns nuHwiA 3neKTpo-
nuTaHus

LLnA MOHTaxa MOryT BbITb UCMOBb30-
BaHbl TeneOoHHbIe UK C1aboTouHble
nposoga:

J-Y(St)Y  MpoBopa nonapHo
CKpYYeHHble, IKpaHWpO-

BaHHble

A2Y(St)2Y TenedoHHbI 3a3emns-
foLLMiA Kabesb

JanbHOCTb gencrens

JnvHa BCei NPONOXEHHON B
Vario-Bus marncrpanbHom cuctembl
He fofkHa npesbliwaTb 2000 M.
ConpoTvBneHne netau (NpAmMoro n
obpaTHOro nposoaa Mexay yHK-
LIMOHabHbIM Y3/10M 1 YCTPORCTBOM
yrpaB/eHus) He AOKHO NPeBbILLaTh
20 Om.

Mpw gnametpe xun 0,8 Mm fanb-
HOCTb AENCTBUA MeX Ay TpaHcdop-
MaTopom 1 FPM orpaHuyeHa senu-
4mHom 130 m.

DneKTponuTaHue KOMMOHEHTOB
Variobus ocyllecTBnaeTcs ot oTaesb-
Horo TpaHccopmaTopa TR 602-...
Heobxoammo obecneynTb, YTOObI
HanpsXeHWe NUTaHUA Npu Mak-
CManbHOM noTpebneHun Toka

Ha Kaxgom nprbope HUKoOraa He
nagano Huxe 9 B nepemeHHoOro Toka.
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Pa3Bopgka knemm

bv, cv HanpsxeHne nutaHus
12B~

Da, Db Cwnctema Vario-Bus

S1,S2 HopmanbHo-
Pa30OMKHYTbIN KOHTaKT
24B,2 A

MoHTax

1 Cxema coegnHeHunin gns
ABTOHOMHOrO pexxumMa

2 CxeMa NOAKSIOYEHVA ANA pexyMa
paboTbl Ha WwwHe Vario ¢ EC 602-...

TexHUYecKne faHHble

Pabouee HanpsxeHune: 12 B ~
Pabouuit Tok: Makc. 250 MA

TvN KOHTAKTOB: 3aMbIKAOLLMIA KOH-
TakT 24 B, 2 A

Bpema nepekntoyerna: 3 cekyHabl
Tun 3awumTsl: [P 54

TemnepaTypa OKpy>aloLLen cpefibl:
o1 -20 °C pgo +55 °C

BbicoTa ycTaHoBku (Mm): 17
Pa3mepbl (MM) LU x B x T 99 x 99 x 43

Mogynb cunTbIBaTENA OTNEYATKOB
nanbues FPM 611-... npeacrasnsaeT
cobon cncTeMy KOHTPONA AocTyna,
KOTOpas MOXET UCMONb30BaTbCA
KaK B aBTOHOMHOM pexume (He3a-
BUCVIMas CUCTEMA), TaK U Ha LLIKHe
Siedle Vario.

B 3TOM cncTemMe cyMTaHHble oTne-
YaTKM NanbLeB NCNONb3YIOTCA

LN aKTUBMPOBaHNSA (yHKLMN
(Hanpvmep, yCTpOCTBa OTNNPaHMUA
nBepw).

MOo>HO B N110O0M pexunme ynpasisaTb
[0 Makc. 100 y4acTHUKOB (CHMTbIBA-
eMblX NasibleB-nosb3oBaTenen).

Pe>xxum paboTbl no wuHe Vario

B WWMHHOM pexume cyuTbiBaHUE/
CTMpaHWe nanbLeB OCyLLecTBAAETCA
C NMOMOLLbIO MHTepdeiica nporpam-
MupoBaHua PRI 602-..., nporpaMmmbl
nporpammuposaHuna PRS 602-... n
IBM-coemecTumoro MK. YnpaeneHve
1 NOPALOK AeNCTBUI ONUCaHbl B
WHCTPYKLMKU NO NPOrpaMMm1poBaHmio
EC 602-...

Beop B akcnnyaTtauumio

WHuumanusauyma

YCTPOWMCTBO MHULMANU3MpyeTCa
aBTOMaTUYeCKy Nocie Nofgadn
3nekTponuTaHua. MonepemeHHo
MuraioLme cBeToamoabl (cnesa un
cnpaBa) CUrHanM3MpyloT o NpoLiecce
3anycka, KOTOpbI 3aKaH4YMBaeTCs,
Kak npasuio, Yepes 10 cekyHf.

Mocne HNLMaNM3aLmm ycTponcTBo
nepexoauT B OAHO U3 TPex COCTOo-
AHWR:

A) FOTOBHOCTb K paboTe

B) Pexxum obyueHns

C) CocTosiHMe HeUCNpPaBHOCTH

A) MpaBblii CBETOANOL (3€n€eHblin)
CBETUTCA HenpepbIBHO: 3anyck B

nopsAAKe; nanblbl y>e 0byyeHbl:

FOTOBHOCTb K paboTe.

B) JleBbili cBeTOAMOL, (KpaCHbIN) cBE-
TUTCA HEMPEPbIBHO:

3anyck B Nopaake; nasblibl eLe He
00y4eHbl: PEXXMM 0ByYeHM.

C) JleBbIin cBETOAMORA, (KPaCHbIN)
MUraeT, a NpaBblil CBETOAVOL,
(3eneHblit) cBeTUTCA: 3anyck He
yaanca (Hanpumep, HenpasWbHbI
ajpec, annapaTHble HEUCMNPaBHOCTW):
COCTOSIHWE HeNCNpPaBHOCTU.

BaXHble yka3aHua

e Mepen BBOAOM FPM 611-... B 3KC-
rnayaTaumio HacTpowTe Tpebyembiii
pexum paboTbi!

 [py CmeLLieH NOBOPOTHOTO
nepekntodaTena ANs HaCTPONKM
pexxma paboTbl Bbl 3TVM Bcerfa
ynansete BCE yxe oby4eHHble
nanbLpbl.

o OTAeNbHble Nanblibl-aAMUHNUCTPa-
TOPbI, MacTep-nanbLibl ¥ NanbLbl
nosb3oBaTesei He MoryT ObiTb yaa-
neHbl. Manbubl-afMVHUCTPATOPbI 1
MacTep-nasnbLlibl MOryT ObiTb yAaneHbl
TOJIbKO B peXuMe yaaneHuaA. MNanbLibl
nosnb3oBaTenen Takxke MoryT ObiTb
yAaneHsl BO BpeMs paboTbl B BuAe
rpynnbl unn BCE BmecTe.

® B OoTAenbHbIX Cly4anx Nasblbl He
MOryT ObITb CYMTaHbI BCIEACTBUE
OTCYTCTBUA XapaKTepHbIX G1uomMeTpu-
Yeckmx YepT. B 3ToMm cnyyae nonpo-
GyViTe MCNONb30BaTb APYron nanew,.



3TO NpenMyLLEeCTBEHHO KacaeTca
JleTevi v MOXWUAbIX JIIOAEN, Yy KOTOPbIX
MOXeET ObITb HEBO3MOXHbIM CHUTbI-
BaHwWe XOTA Gbl OAHOrO NanbLa.

3 Pexxum paboTbl

o C NOMOLL|bIO OTBEPTKM OTKPbITh
KPbILUKY Ha 3afjHell CTOPOHe MOAynNA.
® MOBOPOTHBIM NepektoyaTenem
HacTpouTb TpebyeMmblii peximm
paboTbl (0T 0 o 9). Mocne ToOroO,

KaK TpebyeMblin pexum paboTbl Obin
HaCTPOEH, 3aKpPbITb KPbILLKY 1 yCTa-
HOBUTb MOJY/b Ha MeCTO.

4 MoryT 6bITb HaCTPOEHbI
ciepyiolme pexxmmbl paboTbl:

1 Mactep-pexum

5 Pexxum rpynnosoro
aMVHNCTpaTOpa

9 Pexxum agMuHnUcTpa-
Topa

0, 2-4, 6-8 Pexxum cTupaHua

Macrep-pexum

(MonoxeHune nepekntoyatens 1)
* 1 Mactep-naney,

¢ 100 MNaneu-nonb3oBaTenb

Pe>Xum rpynnoBoro agMuHUCTpa-
TOopa

(MonoxeHune nepekntoyaTtens 5)

e 1 [Naney-rpynnoBor agMuUHW-
cTpatop

¢ 5 [pynnoBoi MacTep-nanew,

* 100 ManbLpl NONb30OBaTENEN pac-
npegfeneHbl Mo BCceM rpynnam npo-
13BOSIbHBIM 06pa3oM (Makc. 100
nanbLeB nonb3oBaTener B 00LLei
CNOXHOCTW).

Pexxum agMmuHucTpaTopa
(MonoxeHwne nepeksioyatens 9)
¢ 1 MNaney-agMuHUCTPaTOP

* 5 Mactep-naney,

* 100 MNaneu-nonb3oBaTenb

Pexxum ctmpaHusa
(nonoxeHune nepekntoyatens
0, 2-4, 6-8)

® YpnaneHue Bcex nanbues

Kakue 6biBaloT nanbuibi?

Yr1o moxket naney?

Kax bl nanew, MOXeT ObiTb cuMTaH
TONbKO 1A OAHOrO BMAA.

Maneu-nonb3oBatens

® Konuyectso: makc. 100

® YNONHOMOYEH Ha aKTUBMPOBaHVie
yHKUMM (Hanpvmep, oTNMpPaHus
niBepu). TonbKo Narblibl NOMb30-
BaTeflel MOryT aKTVBMPOBAaTb 3Ty
yHKLUMIO NepeksIiodeHuA.

Macrep-naney
® YNOMHOMOYEH Ha CYUTbIBaHNE
Makc. 100 nanbLes nonb3oBaTenen.

MNaney-apMuHucTpaTop

® Konuyectso: makc. 1

® YNONHOMOUYEH Ha CYMTbIBaHVe
Makc. 5 macTep-nanbLes.

Maney-rpynnoBon agMmHmu-
cTpaTtop

® Konuyectso: makc. 1

® YNONHOMOUYEH Ha CYUMTbIBaHVe
MaKc. 5 rpynnoBbix MacTep-nanbLes.

FpynnoBon mactep-naneu,

® Konunyecrso: makc. 5

® YNOJIHOMOYEH Ha CuuTbiBaHue/yaa-
neHve makc. 100 nanbLes Nonb3oBa-
Tenen, pacnpefeneHHblx Ha 5 rpynn.

Ba)kHble yKa3zaHus

Lns Toro, 4tobbl Bbl 1 no3aHee
COXpaHsAM NoNHbI 0630p Npeao-
CTaBJIEHHbIX NPaB, peKoMeHayeTcA
BHeCTN MHMOPMaLWMio 0 NanbLax

1 NIOJAX B Mpunaraemyto Tabnnuy
nansbues. MNepes 3anonHeHneM cKo-
nupynTe Tabnumuy nanbLes.

5 MpaBunbHoe nposefeHne
nanbLa no ceHcopy

o [1ns TOro, 4T06bl MOAYNb MOT pac-
no3HaTb nanew, TO ANA CYUTbIBAHNA
ero HeobXxoANMO NPOBECTW MO CeH-
copy. Cnepute 3a TeM, 4ToObI NpK
CHYWTbIBAHUM Nasblia CKOPOCTb, MOMO-
>KeHWe 1 nerkoe ycunve HaxaTua
OCTaBaVCb, MO BO3MOXHOCTU, Hen3-
MEHHbIMU.

® [poLiecc CYNTbIBAHMA JOSIKEH
HavaTbcA B TeveHne 10 cekyHf nocne
aKTUBMPOBAaHWA, T. K. B MPOTUBHOM

cnyyae FPM 611-... cHoBa nepeknto-
yaeTcA B paboyee COCTOAHME.
 [NepepbiBbl 6onee 15 cekyHp aBTo-
MaTu4eckmn BKOYatloT nprubop B
paboyee cocTosHwe. (Talm-ayT)

CunTbiBaHUE NanbLeB
O6Lwas npouesypa CHUTbIBaHUS
nanbua.

MposecTtn nanew, No
ceHcopy.

lMpaBblil cBeTOAMOL, (3eN1eHbIiA)
MUraeT NPUMEPHO 3 cekyHLy.
3aTeM 3aropaeTca feBblli CBETO-
nmnog, (KpacHbii).

MOBTOPHO NpPOBECTH
naneL, No ceHcopy.

A

MpaBblii CBETOANOL, (3eN1EHbIN)
MUraeT NPUMEPHO 3 cekyHAy.
3aTeM 3aropaeTca neBblli CBETO-
omop (KpacHblIn).

[MoBTOpPHO NpoBecTn
naneL, N0 CEHCopy.

A

lMpaBblil CBeTOAMOL, (3eN1eHbli)
MWraeT NpYMepPHO 3 CekyHLy.
3aTeMm 3aropaeTcs npaBblil CBETO-
ovof (3eneHblin).

Ecnu He yaanoch nony4uTs gocTa-
TOYHO XOpOLLIee N306paxkeHie,
neBbln cBeTOAMOL, (KpacHbIi) BbicTpo
MUraeT Tpu pasa. B 3Tom cnyyae
HEo6X0AMMO NMOBTOPWTH MPOoLELYpPY.

Macrep-naneu

B 3TOM pexxnMe MOXHO 00y4nTb
OfVMH MacTep-nanew, n He 6onee 100
nasbLes nosb3osaresien. Mepsbi
CYMTaHHbIA Nanew, aBToOMaTUYeCKu
CTaHOBWUTCA MacTep-nanbLeM.
Tonbko MacTep-naneL, UMeeT NpaBo
00yy4aTb Nasblbl NONb30BaTeNeN.
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1 HactpouTb pexum paboTsl 1.
TleBbi cBeTOAMOL, (KPACHDIV) CBE-
TUTCA. FOTOB K CYATBIBAHUIO MacTep-
nanbLa.

2 CuuTaTtb MacTep-naned (cm.
«CYuTbIBaHME NanbLeB»). MpaBbiii
cBeToAMOp (3eNeHbli) CBETUTCS.
MacTep-nanel, ycnelHo cHuTaH.

3 lNpoBecTu MacTep-naneL, OAuH
pa3 no ceHcopy. JleBbln cBETOANOL,
(KpacHblit) cBeTUTCA. [OTOB K CHUTbI-
BaHWIO NanbLeB Nnosb3osaTenen

4 CynTaTb Naneu Nosb3osaTens (CMm.
«CYuTbIBaHME NanbLeB»). MpaBbiii
cBeTOAMOf (3eNeHbli) CBETUTCS.
Manew, nonb3oBaTensa ycnewHo
CYMTaH.

5 MosTOpATHL Waru 3 1 4 go Tex nop,
noka He OyayT cyMTaHbl BCe Nanblibl
nosib3oBaTenen.

PeXxum agMuHucTpatopa

B 3TOM pexvme MOXHO 00y4nTb
OAVH Nanew-agMUHUCTPATOP, A0
NATWM MacTep-nanbues 1 o 100
nanbLeB-nosnb3oBaTene.

1 HactpouTb pexxmm paboTbl 9.
JNeBblii CBETOLMOA, (KpacHbIi) cBe-
TMTCA. [OTOB K CYUTbIBaHWIO NasbLia-
afMVHMCTpaTopa.

2 CyuTaTb Naneu-agMyVHUCTPATOP
(cMm. «CunTbiBaHMe NanbLEBY).
MMpaBbliA CBETOAMOA, (3eNeHbIN)
csetutca. Maney-afMUHUCTPATOP
YCMeLLHO CYMTaH.

3 lNpoBecTu Naneu-agMMHUCTPATOP
OfMH pa3 no ceHcopy. JleBbli cBETO-
anop (KpacHblin) cBeTuTcA. F0TOB K
CYMTBIBAHMIO MacTep-nanbLa.

4 CuuTaTtb MacTep-naned (cm.
«CYuTbIBaHME NanbLeB»). MpaBbiii
cBeTOAMOf (3eNeHbli) CBETUTCS.
MacTep-nanel, ycnelHo cHuTaH.

5 lNosTOPATL Warn 3 1 4 o Tex nop,
noka He ByflyT CYMTaHbl BCe MacTep-
nanblbl. Inu npogomkmnTb cYnTbl-
BaHve nanbLeB Nosib3oBaTene.

6 posecTn MacTep-nanew, OanH
pa3 no ceHcopy. JleBbln cBETOANOL,
(KpacHblin) cBeTUTCA. [OTOB K CHUTbI-
BaHWIO NanbLeB Nonb3oBaTens.

7 CuymTaTb Nanew nosnb3osatens (cm.
«CYuTbIBaHME NanbLeB»). MpaBbiii
cBeTOAMOp (3eNeHbli) CBETUTCS.
Manew, nonb3oBaTensa ycnewHo
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cynTaH.
8 MoBTOPATH Warv 6 1 7 Ao Tex nop,
noka He OyflyT CYUTaHbl BCe NanbLibl
noJsib3oBaTesien.

PeXXum rpynnoBoro agMmMHUCTpa-
Topa

B 3TOM pexxvime MOXHO 06y4nTb
OfVIH rpynMnoBoi Naneu-agmuHu-
cTpaTop, [0 NATW rpynnoBbIX MacTep-
nanbues 1 go 100 nanbLeB-nonbL30-
BaTesiell, NPOn3BOSIbHbIM 06pa3oM
pacnpefeneHHbIX MO BCEM rpymnnam.
B 06LLei CNIOKHOCTM MOXHO 00y4nTb
He 6onee 100 nanbLEB NONb30Ba-
Tenewn.

1 HacTpouTb pexnm paboTbl 5.
JleBbIi cBeTOAMOL (KPACHDIiA) CBe-
TITCA. FOTOB K CYUTbIBAHWIO rpynmno-
BOro NasbLia-afM1MHUCTpaTopa.

2 CyuTaTb rpynnosow nanew-
agMuHucTpaTop (cM. «CunTbiBaHMe
nanbles»). MpaBblii CBETOANOL,
(3eneHblin) cBeTUTCA. [Pynnosoi
naneu-agMUHNCTPATOP yCNeLHO
CynTaH.

3 lMpoBecTun rpynnoson nanew-agmu-
HWCTPATOP OAVH pa3 Mo CeHCopy.
JleBbii cBeTOAMOL, (KPACHDIN) CBE-
TUTCA. FOTOB K CYUTBIBAHWIO rPyMnmno-
BOrO MacTep-nasnbLa.

4 CuyuTaTb rpynnoBomn Mactep-naned,
(cM. «CunTbIBaHWE NanbLEB»).
MpaBblin CBETOAMOA (3eNeHblif) cBe-
TnTCcA. Fpynnoson mactep-nanew,
yCreLUHO CYnTaH.

5 MosTopATHL Warn 3 1 4 go Tex
rop, noka He ByflyT CYUTaHbl BCe
rpynnosble MacTep-nanbubl. Vnn
NPOAOIIKNTb CHUTbIBAHME NasbLieB
nosib3oBaTenen.

6 ObyyeHue rpynnbl: MposecTnt
rpynnoBon MacTep-naneL, OAnH

pa3 no ceHcopy. JleBbIn cBeTOAVOA,
(kpacHbiii) cBeTUTCA. [OTOB K CHUTI-
BaHMIO NasbLEeB Nosb3oBaTens.

7 CunTaTb Nanew, nonb3oBaTens (cMm.
«CunTbIBaHWe NanbLesy). Mpasblii
cBeToAMNOf (3eN1eHbI) CBETUTCS.
Manew, nonb3oBaTens ycrneLHo
cynTaH.

8 MoBTOPATHL Warv 6 1 7 Ao Tex nop,
roka He ByAyT CHUTaHbl BCe nasblibl
nosib3oBaTenen.

Pexxum ctupanus

1 HacTpoiika pexuma paboTbl

0, 2-4, 6-8

2 JleBblii CBETOAMOL, (KpaCHbIN)

1 NpaBblil CBeTOAMOL (3eNeHbli)
MWraloT 4acTo OAHOBPEMEHHO

3 PeXuM yaaneHns akTUBHbIA — BOC-
CTaHaBAVBAETCA COCTOAHME NP
nocTaBke

4 3aTeM yCTPOWVICTBO nepe3arpyxa-
eTcA.

Cmparme nanbya-nosib3oBarena
OT,D,GJ'IbeIe nanbubl-afMUHUCTPAa-
TOPbI, MacTep-nanbLbl 1 Nanblibl
nonb3osartenen He MoryT ObITb
yAaneHsbl.

BaxkHo
Bcerga cymTbiBaTH NasbLbl B TeYeHne
5 cekyHa.

1 lMNposecTv MacTep-nanew/nanew-
aAMUHWCTPATOP OAWH pa3 Mo CeH-
copy. [Mocne 3TOro ycTpomncTBo nepe-
XOAMUT B pexunM obyueHns. J1eBbli
cBeToamnof (KpacHblii) CBETUTCA
HemnpepbIBHO.

2 BTopoWi pa3 npoBecTv macTep-
nanety/nanew-agM1HUCTPaToOp No
CeHcopy. YCTPONCTBO CUrHanu3vpyet
0 roTOBHOCTY K paboTe. Mpasbiit
cBeToamop (3eneHblin) cBeTUTCA
HemnpepbIBHO.

3 TpeTnin pa3 NpoBecTn MacTep-
nanety/nanew-agM1HUCTPaToOp

no ceHcopy. J1eBbli CBETOANOA,
(KpacHbI) 1 NpaBbIi CBETOANOL,
(3eneHblii) MUraloT OAHOBPEMEHHO

4 B T0 Bpems, noka oba CBETOAWOAA
eLle MUratoT, YeTBepTbIN pa3 Npo-
BECTV MacTep-nanewy/naney-agMuHu-
CTpaTop Mo ceHcopy.

5 HaymHaeTca npouecc yaaneHua.
Bce nanbubl nonb3osatenen, crpyn-
nUpOBaHHble NOA MacTep-nanbLiem/
nanbLem-agMUHUCTPATOPOM, yaa-
nATCA.

6 lNocne 3aBepLueHna Npouecca
y[aneHus ycTpocTBo BO3BpaLLiaeTca
B COCTOsAHME rOTOBHOCTU K paboTe:
TeBbIli cBETOAMOL (3€N1EHDIN) CBE-
TWUTCA HeMpepbIBHO.



6 OnucaHne mopynsa
a Jlesblin cBeTOAMOL (KpacHbIi)
b MpaBbii cBETOAMOL (3€N1EHDIN)

CBeToANOAHbIE MHANKATOPDI

3HauyeHue

WHnunanusauusa

J1eBbliA CBETOAMOL (KPacHbI) 1 NMpaBblii CBETOAMOL,
(3en€eHblt) MUraloT nonepemMeHHo

BbIIO MOJAHO HaMPsXXeHWe, U YCTPONCTBO NHULMANN3N-
pyeTcs

O6yu4eHue

JleBblin cBETOAMOA (KpaCHbIN) CBETUTCA

MO,D,yﬂb rOTOB K CHMUTbIBAHUIO Nasiblia

Bce cBeTOAMOABI BbIK/OYEHDI

06pa6aTbl BaeTCA pacno3HaHue nanbla

Mpasblil CBETOAMOA (3eN1eHbIN) MUraeT 3 cekyHLb!

nanew Obin pacno3sHaH

JleBblit cBETOAMOA (KPaCHbIN) MUraeT 3 cekyHLp!

naneL, He Gbin pacnosHaH

J1eBbliA CBETOAMOL, (KPaCHbI) 1 NMpaBblii CBETOAMOL,
(3e1€eHblit) MUTaloT YacTo OAHOBPEMEHHO

HefocTaTouHO XopoLuee n3obpaeHue nanbua.
MoBTOPUTL MpoLiecc 0byyeHus.

MpaBblil CBETOAMOA (3eN1eHbIN) MUraeT 3 cekyHLb!

Mpouecc 0by4eHns ycreLwHo 3aBepLueH

J1eBbliA CBETOAMOL, (KpacHbIN) MUraeT 3 cekyHLbl

Mpouecc 0by4eHWs He yBEHYANCS YCMEXOM 1 OTMEHSAETCA
(TaiM-ayT, NanbLbl y>e U3BECTHbI, NCNOSb3YIOTCA pa3Hble
nanblpl U T. 1.)

Pexxum ypaneHus
(4epes appecHblit NepeknovaTenb)

JleBblin cBETOAMOA (KPACHbIN) 1 NpaBblil CBETOAMOA,
(3eneHbli1) MUratoT YacTo OAHOBPEMEHHO

Pexxum yhaneHua aKTUBHbIN — BOCCTaHaBIMBAETCA COCTO-
AHWE Npn NocTaBke

YpaneHue nanbues nonb3osarenei
(BO Bpems paboTbl)

J1eBbliA CBETOAMOZ, (KPacHbI) 1 NMpaBblii CBETOANOL,
(3e1eHbI) MUTaOT YacTO OAHOBPEMEHHO

PeXxum ynaneHna akTvBeH — yaanaoTca nablibl BCEX NOsb-
30BaTesiell UKW Nanblibl NONb30BaTeNen OAHON rpynnbl

HopmanbHbIit pexxum pa6oTbi

lMNpaBblil CBETOAMOL, (3€N1eHbIii) CBETUTCS

HopmanbHoe paboyee cOCTOAHME: YCTPONCTBO rOTOBO K
paboTe 1 pacno3HaeT No KpanHei Mepe OAUH nanet

Bce CBETOAMObI BbIK/THOYEHbI

O6pa6aTbI BaeTCA paCno3HaHMe nanbla

MpaBblil CBETOAMOA (3eN1eHbIN) MUraeT 3 cekyHLb!

Marew pacrnosHaH: JocTyn

JleBbiin cBETOAMOA (KPACHbIN) MUraeT 3 cekyHLpl

Manel He pacno3HaH: [loctyna HeT

JleBblin cBeTOAMOA (KPaCHbI) MUraeT 4acto

FPM 3a6nokunpoBaH, T. K. HECKONIbKO pa3 noapAag, obin
CYMTaH OTMeYaToK nasbla NOCTOPOHHErO YeoBeKa.
BROKMpOBKa MOXET ObITb OTMeHeHa NyTem ABYKPaTHOro
CYUTbIBAHUSA NasblLia YenoBeka, MMetoLLEro Npaso AoCTyna
(pabouee cocTosHwe). BokMpoBKa aBTOMaTUYeCKM CHMa-
eTcA vepe3 1 MUHYTY.

Owmnbka

J1eBbliA CBETOAMOZ, (KpacHbI) MUraeT, a npasbli
CBETOAMOL (3eNeHbIi) CBETUTCA

Ob6uyee coobuieHne 0 HeUCNPaBHOCTM
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